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Revendications

[Revendication 1] Dispositif (1) de détection du verrouillage ou de
déverrouillage d’un systeme de fermeture a tringle (2) pour
5 une baie coulissante, comprenant un circuit électronique
(42) comprenant des moyens de communication sans-fil
d’un signal de détection de changement de position de
ladite tringle (2),

ledit dispositif de détection (2) comprenant un générateur

10 ¢lectrique (60) apte a produire un courant €lectrique
alimentant ledit circuit électronique (42) sous I’effet de la
translation de ladite tringle (2), lesdits moyens de
communication sans-fil émettant alors un signal indiquant
la nouvelle position de ladite tringle (2) ; caractérisé en ce

15 que ledit générateur €lectrique (60) comprend un
générateur piézoélectrique ; et en ce que le générateur
piézoélectrique (60) comprend un organe déformable
(602), ledit organe déformable (602) présentant une tige
(601), engagé dans une fente longitudinale (503) du corps

20 cylindrique (501), ladite tige (601) provoquant un
mouvement de déformation dudit organe déformable (602)
lors de la rotation dudit corps cylindrique (501) ;

ledit dispositif (1) comprenant un entraineur (96) solidaire
de la tringle (2), ledit entraineur (96) coopérant avec le

25 générateur électrique (60) de sorte a produire un courant
¢lectrique lors de la translation de la tringle (2) ; et

le dispositif (1) comprenant un organe de transmission
mécanique (50) du mouvement de I’entraineur (96) vers le
générateur électrique (60), ledit organe de transmission

30 mécanique (50) comprenant un corps cylindrique (501)
mobile en rotation, et entrainé en rotation sous 1’effet de la
translation de la tringle (2).

[Revendication 2] Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que
ledit organe déformable (602) présente une forme
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sensiblement de plaque (602), ladite plaque étant
conformée pour subir une déformation de voilement
réversible.

[Revendication 3] Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que

le courant électrique généré par ledit générateur
piézoélectrique (60) differe selon que ladite plaque (602)
est déformée dans une premiere direction, correspondant a
un premier sens de rotation du corps cylindrique (501), ou
dans une deuxi¢me direction, opposée a la premicre,
correspondant a un deuxieme sens de rotation du corps
cylindrique (501) ; ledit circuit €lectronique étant adapté
pour détecter le sens de rotation du corps cylindrique (501)
en fonction dudit courant €lectrique généré ; ledit signal
indiquant la nouvelle position de ladite tringle (2) étant
déterminé en fonction dudit sens de rotation du corps
cylindrique (501).

[Revendication 4] Dispositif (1) selon I’'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que ledit entraineur (96)
comprend une portion de contact (962) venant coulisser
contre une languette (502) formée a une extrémité du corps
cylindrique (501) de sorte a forcer la rotation du corps
cylindrique (501), ladite languette (502) comprenant au
moins une portion courbe ou angulaire.

[Revendication 5] Dispositif (1) selon la revendication 4, caractérisé en ce

que ladite languette (502) présente une forme sensiblement
en V a angle obtus.

[Revendication 6] Dispositif (1) selon I'une quelconque des revendications

1 a5, caractérisé en ce qu’il comprend un dispositif anti
fausse manceuvre (41) comprenant un ergot (410) maintenu
en une position verrouillée, dans laquelle 1l fait saillie du
corps principal (93) sous I’effet d’un ressort (411), et apte a
passer vers une position déverrouillée lorsque ledit ergot
(410) est repoussé vers 1'intérieur du corps principal (93),
ledit dispositif fausse manceuvre (41) comprenant une
butée (412) venant en prise avec une extrémité de crochet
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(961) de I’entraineur (96) lorsque ledit dispositif anti fausse
manceuvre (41) est en position verrouillée.
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