
ROYAUME DU MAROC
--------

OFFICE MAROCAIN DE LA PROPRIETE
INDUSTRIELLE ET COMMERCIALE

--------

(19)

(12)   BREVET D'INVENTION

(11) N° de publication :
MA 53576 A1

(43) Date de publication :
30.09.2021

(51) Cl. internationale :
G01V 5/12; G01N 23/203; 
G01N 23/04; G01N 23/10

(21) N° Dépôt :
53576

(22) Date de Dépôt :
26.12.2019

(30) Données de Priorité :
27.12.2018 RU 2018147399

(86) Données relatives à la demande internationale selon le PCT:
PCT/RU2019/001030       26.12.2019

(71) Demandeur(s) :
OBSHHESTVO S OGRANICHENNOJ OTVETSTVENNOST`YU "ISB.A" (OOO “ISB.A”),
Lesnoj pr., 63, ofis 541, St. Petersburg, 194100 (RU)

(72) Inventeur(s) :
SIDOROV, Aleksandr Vladimirovich ; NOVIKOV, Sergej
Petrovich ; GREBENSHCHIKOV, Vladimir Vital'evich ; FIALKOVSKIJ, Andrej
Mihajlovich ; KRIVCHIKOV, Evgenij Vladimirovich

(74) Mandataire :
H&H IP LAW

(54) Titre : SYSTÈME D'INSPECTION DE VÉHICULES AUTOMOTEURS COMPRENANT LA
CARGAISON, LES PASSAGERS ET LE CONDUCTEUR ÉTANT PRÉSENT, PROCÉDÉ
DE COMMANDE RADIOSCOPIQUE AUTOMATIQUE D'OBJETS EN MOUVEMENT ET
DE ZONE DE BALAYAGE DE RAYONNEMENT ET PROCÉDÉ POUR FORMATION
D'UNE IMAGE OMBRE DE L'OBJET INSPECTÉ.

(57) Abrégé : Le groupe d'inventions a trait au domaine de la commande de véhicules
autopropulsés et d'autres objets mobiles et pourrait être utilisée pour inspection en vue
de détecter des éléments, des substances et des matériaux cachés pour des raisons
de sécurité et de fiabilité d'une telle commande. L'efficacité technique et économique
du groupe d'inventions revendiqué consiste à augmenter la vitesse de fonctionnement
et la capacité du système ainsi qu'à augmenter la sécurité, la fiabilité et la précision
d'inspection de l'objet inspecté grâce à la conception de la structure du système et du
procédé d'inspection réalisé sur la base de celle-ci, ce procédé prévoyant de déterminer la
zone qui n'est pas soumise au rayonnement, ainsi que le nouveau procédé de formation



d'une matrice numérique d'image d'ombre et de formation de l'image d'ombre permettant
de prendre en compte la non-uniformité du mouvement d'objet au cours du balayage de
rayonnement.
























































	Données bibliographiques
	Résumé
	Description
	Revendications
	Dessins
	Rapport de recherche

