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Abrégé : L'invention concerne un systéme de machine de traitement de cébles (1)
comprenant une machine de traitement de cables (5) destinée a traiter un cable (15), en
particulier une machine de sertissage destinée a relier un cable (15) avec un contact a sertir
par liaison par sertissage, et un robot de manipulation (30), ledit robot de manipulation (30)
présentant un bras de préhension (55) permettant de saisir une partie du cable (15) ou de
plusieurs cébles (15) et de déplacer le cable (15) ou les cables (15) dans la machine de
traitement de cébles (5) pour le(s) placer dans la machine de traitement de cables (5) et/
ou les en ressortir.
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Revendications

1. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) comprenant

une machine d’usinage de cable (5) pour 'usinage d un cable (15), en particulier une machine
de sertissage pour la connexion d’un cable (15) a un contact de sertissage au moyen d’une
connexion sertie, le dispositif de machine d’usinage de cable (1) comprenant en outre :

un robot de manutention (30),

dans lequel le robot de manutention (30) présente un bras de pré¢hension (55) pour la saisie
d’une partie du cable (15) ou de plusieurs cables (15) et pour le déplacement du cable (15)
ou des cables (15) pour le/les faire entrer dans la machine d’usinage de cable (5) et/ou pour
le/les faire sortir de la machine d’usinage de cable (5), dans lequel le dispositif de machine
d’usinage de cable est caractérisé en ce que le robot de manutention (30) présente un rail
de guidage pour le déplacement du bras de pré¢hension (55) le long d’un premier axe du
dispositif de machine d’usinage de cable (1), dans lequel le premier axe est parall¢le a un
axe d’usinage de cable (6) dans lequel le cable (15) s’¢tend pendant que le cable (15) est

transport¢ dans la machine d usinage de cable (5).

2. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon la revendication 1, dans lequel

le bras de préhension (55) présente une pince a cable (70) pour la saisie de cables individuels.

3. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon la revendication 2, dans lequel
la pince a cable (70) présente une position partiellement fermée dans laquelle la pince a
cable (70) tient le cable (15) et peut glisser le long du cable (15), et une position
complétement fermée dans laquelle la pince a cable (70) tient le cable (15) d’une

mani¢re fixe telle que la pince a cable (70) ne peut pas glisser le long du cable (15).

4. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel
le bras de préhension (55) est congu pour I’enlévement de cables (15), en particulier de

cables (15) usinés, d’un bac de réception (22) de la machine d’usinage (5).

5. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des

revendications précédentes, dans lequel
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le robot de manutention (30) est congu pour la saisie de cassettes d usinage de cable
comprenant un outil de cable pour 1’usinage du cable (15) et des contacts de cable pour la
connexion au cable (15), en particulier pour la saisie de cassettes de sertissage (80)
comprenant un outil de sertissage et des contacts de sertissage, et pour le remplacement

5 de la cassette d usinage de cable utilisée par la machine d’usinage de cable (5) par une

autre cassette d usinage de cable.

6. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel

10 le dispositif de machine d’usinage de cable (1) est congu de telle sorte que le bras de
préhension (55) peut étre déplacé sur deux cotés opposés de la machine d’usinage de
cable (5).

7. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des

15 revendications précédentes, dans lequel
le bras de préhension (55) est réglable en hauteur par rapport a la machine d usinage de
cable (5), est pivotant autour de son axe vertical et monté pivotant autour d’ un second

axe vertical.

20 8. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel
le dispositif de machine d’usinage de cable (1) présente une unité de pivotement (10),
dans lequel ’'unité de pivotement (10) est congue pour le déplacement d’une partie du
cable (15) hors de 1’axe d’usinage de cable (6) dans lequel le cable (15) s’¢tend pendant
25 que le cable (15) est transporté dans la machine d’usinage de cable (5), et pour la

transmission du cable (15) au bras de préhension (55).

9. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, comprenant en outre

30 un dispositif de changement de cables (110) destin€ a tenir plusieurs cables (15), dans lequel
le dispositif de machine d usinage de cable (1) est congu pour le changement du cable (15)

utilis¢ par la machine d’usinage de cable (5) au moyen du robot de manutention (30).
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10. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes,

dans lequel la machine d’usinage de céable (5) présente un dispositif de serrage (105) pour le
serrage d un cable (15) qui est amené a la machine d’usinage de cable (5), dans lequel le bras
de préhension (55) et le dispositif de serrage (105) sont congus de telle sorte que le cable (15)

peut étre inséré dans le dispositif de serrage (105) au moyen du bras de préhension (55).

11. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon 'une quelconque des
revendications précédentes, comprenant en outre un dispositif d inspection de

qualité (90) pour I'inspection des propriétés du cable (15) et/ou de la connexion entre le
contact de cable et le cable (15), dans lequel le dispositif de machine d’usinage de
cable (1) est congu de telle sorte que le cable (15) est tenu par le bras de

préhension (55) pendant 1'inspection par le dispositif d’inspection de qualité (90).

12. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon 1'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel
le dispositif de machine d usinage de cable (1) comprend en outre un support de

cassettes de sertissage (58) destin€ a tenir plusieurs cassettes de sertissage (80).

13. Dispositif de machine d’usinage de cable (1) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel

le dispositif de machine d’usinage de cable (1) est congu de telle sorte que le robot de
manutention (30) peut retirer des cables (15), qui se trouvent en partie dans un repose-

cable (20) de la machine d’usinage de cable (5), de la machine d’usinage de cable (5).

14. Procéd¢ pour I’enlévement de cables (15) d’un bac de réception (22) d’une
machine d’usinage de cable (5) pour 1'usinage d’un cable (15), le procédé comprenant
les étapes suivantes :

saisie et maintien de cables (15) usinés par la machine d’usinage de cable (5) dans le bac
de réception (22) au moyen d’un bras de préhension (55) d’un dispositif de machine
d’usinage de cable (1) selon 1'une quelconque des revendications 1 a 13 ;

déplacement du bras de préhension (55) qui tient les cables (15) usinés, pour le
déplacement des cables (15) usinés hors du bac de réception (22) ; et

ouverture du bras de préhension (55) pour la libération des cables (15) tenus précédemment.
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