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(54) Titre : Système de commande automatique électromécanique de la commutation
marche-arrêt et l'inversion de polarité d'un circuit électrique de puissance

(57) Abrégé : Il s’agit d’un dispositif compact motorisé qui assure la commutation marche-arrêt et
l’inversion de polarité mécaniquement d’un circuit électrique de puissance par un système
de commande électronique-mécanique. Ce système est commandé automatiquement par
un système d’électronique embarqué qui rend son fonctionnement autonome, ledit système
permet d’avoir trois fonctionnalités principales à chaque rotation de la roue dentée dans
l’ordre suivant : • Fonction Marche : Fermeture d’un circuit de puissance avec polarité
directe. • Fonction Arrêt : Ouverture d’un circuit de puissance. • Fonction Marche inverse :
Fermeture d’un circuit de puissance avec polarité inverse. Ce dispositif inventé est constitué
principalement d’au moins une paire de plaques conductrices et deux autres isolantes
montées sur la surface d’une roue dentée qui est attachée avec un petit moteur pas à pas
angulaire à faible consommation sert à faire tourner la roue dentée à 90° (pi/2) au maximum
et différents angles pour variation de la tension de sortie avec précision à chaque état de
fonctionnement au bon moment et dans le sens convenable. Deux contacteurs appliquent
une certaine pression sur les extrémités des plaques conductrices ou isolantes de la roue
dentée et deux autres contacteurs font la même chose sur deux anneaux conducteurs, ce
qui permet d’assurer la commutation marche-arrêt et l’inversion de polarité d’un circuit de
puissance d’une façon automatique, sécurisé et moins coûteuse.
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