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volant de véhicule comprenant un volant, un composant de commande, un composant de
mesure de rotation pour mesurer |'état de rotation du volant, et un simulateur de détection
de route pour appliquer une résistance couple a la rotation du volant selon I'état de rotation
du volant ; une colonne de direction est disposée sous le volant, I'extrémité supérieure
de la colonne de direction étant reliée au volant, et I'extrémité inférieure de la colonne
de direction étant reliée au simulateur de sens de la route, et le simulateur de sens de
la route étant fixé au carrosserie du véhicule. Le composant de mesure de rotation et le
simulateur de sens de la route sont tous deux connectés au composant de commande, et
le composant de commande commande le simulateur de sens de la route pour appliquer le
couple de résistance a la rotation du volant selon les données de mesure du composant de
mesure de rotation. L'ensemble volant de la présente invention a une structure plus simple
et occupe moins d'espace.
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REVENDICATIONS

1. Un ensemble de volant du véhicule, comprenant un volant (1), un composant de commande
(4), un composant de mesure de rotation (2) pour mesurer 1’état de rotation du volant (1) et un
simulateur de détection de route (3) pour appliquer un couple de résistance a la rotation du volant
(1) selon I’état de rotation du volant (1); une colonne de direction (5) est disposée sous le volant
(1), dans laquelle I’extrémité supérieure de la colonne de direction (5) est reliée au volant (1), et
I’extrémité inférieure de la colonne de direction (5) est connectée au simulateur de détection de
route (3), et le simulateur de détection de route (3) est fixé a la carrosserie (6) du véhicule;

le composant de mesure de rotation (2) et le simulateur de détection de route (3) sont tous
deux connectés au composant de commande (4), et le composant de commande (4) commande le
simulateur de détection de route (3) pour appliquer le couple de résistance a la rotation de le volant
(1) selon les données de mesure du composant de mesure de rotation (2), dans lequel le composant
de commande (4) est configuré pour envoyer une commande de direction aux mécanismes de
direction des roues pour exécuter la direction selon la condition de rotation regue du volant (1),
caractérisé en ce que le composant de commande est configuré pour recevoir la résistance réelle a
la rotation de la roue au moment du braquage, et dans lequel le composant de commande (4) est
configuré pour transmettre un signal de commande au simulateur de détection de route (3) en
fonction de la résistance réelle a la rotation des roues, et dans lequel le simulateur de détection de
route (3) est configuré pour appliquer un couple de résistance a la rotation du volant (1) selon le

signal de commande regu.

2. U’ensemble de volant du véhicule selon la revendication 1, dans lequel le simulateur de
détection de route (3) comprend un moteur (31), dans lequel 1'extrémité inférieure de la colonne
de direction (5) est reliée a I'arbre de sortie du moteur (31), et la colonne de direction (5) et I'arbre
de sortie du moteur tournent coaxialement; et le carter du moteur (31) est fixé a la carrosserie (6)
du véhicule, et le couple de sortie du moteur (31) est le couple résistant appliqué a la rotation du

volant (1) par le simulateur de détection de route (3).
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3. L’ensemble de volant du véhicule selon la revendication 2, dans lequel 1I’élément de mesure
de rotation est un codeur, et le codeur comprend une partie de fixation et une partie de mesure,
dans laquelle la partie de fixation est fixée a I’extrémité supérieure du carter du moteur (31), et la

partie de mesure est emmanché sur I’arbre de sortie.

4. L’ensemble de volant du véhicule selon la revendication 2, dans lequel le simulateur de
détection de route (3) comprend en outre un contrdleur de moteur (32), dans lequel le contrdleur
de moteur (32) est fixé au carter du moteur (31), et le contrdleur de moteur (32) recoit un signal
de commande du composant de commande (4) et contrdle le couple de sortie du moteur (31) selon

le signal de commande.

5. L’ensemble de volant du véhicule selon la revendication 1, dans lequel I’ensemble volant
du véhicule comprend en outre un dispositif de limitation de rotation du volant (7), dans lequel le
dispositif de limitation de rotation du volant (7) comprend un premier élément de limitation (71)
et un deuxiéme élément de limitation (72); le premier élément de limitation (71) est monté de
maniére coulissante sur la colonne de direction (5) et le premier élément de limitation (71) est
mobile le long de la direction axiale de la colonne de direction (5) avec la rotation du volant (1);
le deuxieme élément de limitation (72) est disposé sur la colonne de direction (5), et ’extrémité
supérieure et 1’extrémité inférieure du deuxieme élément limite (72) sont respectivement munies
d’une partie d’arrét, et les parties d’arrét sont respectivement positionnées au-dessus et au-dessous
du premier élément de limitation (71), dans lequel, apres que le volant (1) est tourné par un angle
prédéterminé, le premier élément de limitation (71) vient en butée contre la partie d’arrét de
I’extrémité supérieure ou de I’extrémité inférieure du deuxieme €lément de limitation (72), et la

rotation du volant (1) est limitée.

6. L’ensemble de volant du véhicule selon la revendication 5, dans lequel le premier élément
de limitation (71) est un bloc de limitation mobile le long de la direction axiale de la colonne de
direction (5), et le deuxiéme élément de limitation (72) est une rainure en spirale avec un

préréglage nombre de cercles qui est prévu sur la surface cylindrique externe de la colonne de
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direction (5) et régler I'axe de la colonne de direction (5) par rapport a son axe, dans lequel une
extrémité du bloc de limitation peut coulisser dans la rainure en spirale, et le partie de départ et la
partie terminal de la rainure en spirale sont les deux portions d'arrét du deuxieme élément de
limitation (72); et le dispositif de limitation de rotation du volant (7) comprend en outre un
manchon de limitation (73), dans lequel le manchon de limitation (73) est fixé sur la carrosserie
(6) de véhicule et est emmanché sur la colonne de direction (5), et la paroi interne du manchon de
limitation (73) est pourvue d'une rainure de coulissement pour permettre le mouvement axial de

'autre extrémité du bloc de limitation.

7. Un véhicule est caractérisé en ce que le véhicule comprend une carrosserie du véhicule (6)
et I'ensemble de volant du véhicule selon la revendication 1; la colonne de direction (5) est montée
rotative sur la carrosserie du véhicule (6), et le simulateur de détection de route (3) est fixé sur la
carrosserie du véhicule (6); et le composant de commande (4) est une unité de commande

électronique.

8. Le véhicule selon la revendication 7, dans lequel le simulateur de détection de route (3)
comprend un moteur (31), dans lequel 1'extrémité inférieure de la colonne de direction (5) est reliée
a l'arbre de sortie du moteur (31), et la colonne de direction (5) et l'arbre de sortie tournent
coaxialement; et le carter du moteur (31) est fixé a la carrosserie du véhicule (6), et le couple de
sortie du moteur (31) est le couple résistant appliqué a la rotation du volant (1) par le simulateur

de détection de route (3).

9. Le véhicule selon la revendication 8, dans lequel 1'élément de mesure de rotation est un
codeur, dans lequel le codeur comprend une partie de fixation et une partie de mesure, la partie de
fixation est fixée a l'extrémité supérieure du carter du moteur (31), et la partie de mesure est

emmanchée sur l'arbre de sortie.

10. Le véhicule selon la revendication 7, dans lequel I'ensemble de volant comprend en outre

un dispositif de limitation de rotation du volant (7), dans lequel le dispositif de limitation de
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rotation du volant (7) comprend un premier €lément de limitation (71) et un deuxieme élément de
limitation (72); le premier élément de limitation (71) est monté de maniére coulissant sur la
colonne de direction (5), et le premier élément de limitation (71) est mobile le long de la direction
axiale de la colonne de direction (5) avec la rotation du volant (1); le deuxieme élément de
limitation (72) est disposé sur la colonne de direction (5), et I'extrémité supérieure et l'extrémité
inférieure du deuxieme élément de limitation (72) sont respectivement pourvues d'une partie
d'arrét, et les parties d'arrét sont respectivement positionnées au-dessus et sous le premier élément
de limitation (71), dans lequel, aprés que le volant (1) a été tourné d'un angle prédéterminé, le
premier €lément de limitation (71) vient en butée contre contre la partie d'arrét de l'extrémité
supérieure ou de l'extrémité inférieure du deuxiéme élément de limitation (72), et la rotation du

volant (1) est limitée.
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