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(57) Abrégé : Un systéme d'imagerie (200) pour imager et générer une mesure d'authenticité
d'un objet (10) comprend un agencement d'imagerie dispersif (30) et un agencement
de capteur d'image (60). lls sont positionnés de telle sorte que, lorsqu'un rayonnement
électromagnétique (20) provenant de l'objet (10) illumine le dispositif d'imagerie dispersif
(30), le rayonnement se dissocie dans au moins une partie non dispersée (40) et une
partie dispersée ( 50), et ceux-ci sont imagés par I'agencement de capteur d’'image
(60). Le systeme d'imagerie (200) est configuré pour générer ensuite une mesure
d'authenticité de I'objet (10) en fonction au moins d'une relation entre la partie dispersée
imagée, la partie non dispersée imagée et les informations spectrales de référence.
L'invention concerne également des procédés d'imagerie, des programmes informatiques,
des produits programmes d'ordinateur et des supports de stockage.
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Revendications

1. Systéme d’'imagerie (200) pour imager un objet (10) et générer une mesure
d’authenticité de I'objet (10), le systéeme d’'imagerie (200) comprenant :
un ou plusieurs capteurs d'image, les un ou plusieurs capteurs d'image
étant ci-apres dénommeés « agencement de capteurs d'image » (60) ; et
un ou plusieurs éléments optiques, les un ou plusieurs éléments optiques
étant ci-apres dénommeés « agencement d'imagerie dispersive » (30), dans lequel
lagencement d’'imagerie dispersive (30) est
tel que, lorsqu’un rayonnement électromagnétique (20)
provenant de [lobjet(10) illumine [lagencement dimagerie
dispersive (30), au moins wune partie du rayonnement
électromagnétique (20) se divise dans des directions différentes
en au moins une partie non dispersée (40) et une partie
dispersée (50) ; et
positionné par rapport a lagencement de capteurs
d'image (60) de maniere a permettre a 'agencement de capteurs
d'image (60) d’'imager ladite partie non dispersée (40) dans une
premiere portion de 'agencement de capteurs d'image (60), et
ladite partie dispersée (50) dans une seconde portion de
'agencement de capteurs d’'image (60),
le systéme d’imagerie (200) étant configuré, aprés que l'agencement de
capteurs d’'image (60) a, pendant au moins une période d'imagerie, imagé la partie
non dispersée (40) et la partie dispersée (50), pour générer une mesure
d’authenticité de l'objet (10) en fonction d’au moins une relation entre la partie
dispersée imagée, la partie non dispersée imagée, et des informations spectrales de
référence, caractérisé en ce que la génération de la mesure d’authenticité comprend
F'une de :
la déconvolution de la partie dispersée imagée par la partie non dispersée
imagée, et la détermination du degré auquel le résultat correspond aux informations
spectrales de référence ;
la déconvolution de la partie dispersée imagée par les informations spectrales
de référence, et la détermination du degré auquel le résultat correspond a la partie
non dispersée imagée ; et
la convolution de la partie non dispersée imagée et des informations
spectrales de référence, et la détermination du degré auquel le résultat correspond a
la partie dispersée imagée.
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2. Systeme d'imagerie (200) selon la revendication 1, dans lequel
Fagencement d'imagerie dispersive (30) comprend au moins 'un :

d’'un élément diffractif,

d’'un réseau de diffraction de transmission,

d’'un réseau de diffraction de transmission blazé,

d'un réseau holographique volumique,

d’'un réseau de diffraction réfléchissant,

d'un agencement comprenant un diviseur de faisceau et un réseau de
diffraction, et

d’'un agencement comprenant un diviseur de faisceau et un prisme dispersif.

3. Systeme d’'imagerie (200) selon 'une quelconque des revendications 1 et 2,
pour imager un objet (10) portant un marquage (11).

4. Systeme d'imagerie (200) selon la revendication 3, dans lequel la
génération de la mesure d’authenticité comprend en outre le décodage d’'un code
provenant du marquage (11) au sein de la partie non dispersée imagée et la
veérification de l'authenticité du code.

5. Systeme d’imagerie (200) selon la revendication 3 ou 4, dans lequel le
marquage (11) comprend au moins un code lisible par machine.

6. Procédé d'imagerie pour imager un objet (10) et générer une mesure
d’authenticité de I'objet (10), le procédé d’imagerie employant :
un ou plusieurs capteurs d'image, les un ou plusieurs capteurs d'image
étant ci-apres dénommeés « agencement de capteurs d'image » (60) ; et
un ou plusieurs éléments optiques, les un ou plusieurs éléments optiques
étant ci-apres dénommeés « agencement d'imagerie dispersive » (30), dans lequel
'agencement d’'imagerie dispersive (30) est
tel que, lorsqu'un rayonnement électromagnétique (20)
provenant de [lobjet(10) illumine lagencement d’imagerie
dispersive (30), au moins wune partie du rayonnement
électromagnétique (20) se divise dans des directions différentes
en au moins une partie non dispersée (40) et une partie
dispersée (50) ; et
positionné par rapport a lagencement de capteurs
d'image (60) de maniére a permettre a 'agencement de capteurs
d'image (60) d'imager ladite partie non dispersée (40) dans une
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premiére portion de 'agencement de capteurs d'image (60), et
ladite partie dispersée (50) dans une seconde portion de
'agencement de capteurs d'image (60),
et
le procédé d’'imagerie comprenant :
limagerie (s300), par 'agencement de capteurs dimage (60), pendant au
moins une période dimagerie, de la partie non dispersée (40) et de la partie
dispersée (50), et
la génération (s400) d'une mesure dauthenticité de l'objet (10) en fonction
d’au moins une relation entre la partie dispersée imagée, la partie non dispersée
imagée, et des informations spectrales de référence,
caractérisé en ce que la génération (s400) de la mesure dauthenticité
comprend l'une de :
la déconvolution (s410) de la partie dispersée imagée par la partie non
dispersée imageée, et la détermination (s420) du degré auquel le résultat
correspond aux informations spectrales de référence ;
la déconvolution (s430) de la partie dispersée imagée par les
informations spectrales de référence, et la détermination (s440) du degré
auquel le résultat correspond a la partie non dispersée imageée ; et
la convolution (s450) de la partie non dispersée imagée et des
informations spectrales de référence, et la détermination (s460) du degré
auquel le résultat correspond a la partie dispersée imagée.

7. Procéde d'imagerie selon la revendication 6, comprenant
limagerie (s300), par 'agencement de capteurs d’'image (60), pendant une
pluralité de périodes d’illumination (i, to, ..., tn), de la partie non dispersée (40) et de
la partie dispersée (50),
dans lequel la génération (s400) de la mesure d’authenticité comprend :
la génération (s470), pour chaque période d’illumination (%),
d’'une mesure d’authenticité intermédiaire (ki) en fonction d’au moins
une relation entre la partie dispersée imagée a la période
d’illumination (), la partie non dispersée imagée a la période
d’illumination (t), et une partie des informations spectrales de
référence, ladite partie des informations spectrales de référence étant
associée a la fagon dont I'objet (10) a été illuminé durant la période
d’illumination (t;) ; et
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la génération (s475) de la mesure d’authenticité (m) d'apres la
pluralité de mesures d’authenticité intermédiaires générées (kq, ko, ...,
Kn).

8. Procéde d'imagerie selon la revendication 6, comprenant
limagerie (s300), par 'agencement de capteurs d’'image (60), pendant une
pluralité de périodes d’illumination (i, to, ..., tn), de la partie non dispersée (40) et de
la partie dispersée (50),
dans lequel la génération (s400) de la mesure d’authenticité comprend :
le traitement (s482) de la partie non dispersée imagéee d’apres au
moins la partie non dispersée imagée a une premiere période
d’illumination (t1) parmi la pluralité de périodes dillumination (t4, t, ...,
t,) et de la partie non dispersée imagée a une seconde période
d’illumination (tp) parmi la pluralité de périodes dillumination (t4, t, ...,
t,), dans lequel les conditions d’illumination durant la premiere période
d’illumination (t1) different au moins partiellement des conditions
d’illumination durant la seconde période d’illumination (t,) ;
le traitement (s484) de la partie dispersée imagée d'aprés au
moins la partie dispersée imagée a la premiére période
d’illumination (t1) et de la partie dispersée imagée a la seconde période
d’illumination (ty) ; et
la génération (s486) de la mesure d’authenticité (m) en fonction
d’au moins une relation entre la partie dispersée imagée et traitée (A)),
la partie non dispersée imagée et traitée (By), et des informations
spectrales de référence.

9. Procédé d'imagerie selon 'une quelconque des revendications 6 a 8, pour
imager un objet (10) portant un marquage (11).

10. Procédé dimagerie selon la revendication9, dans lequel Ia
génération (s400) de la mesure d’authenticité comprend en outre le décodage (s492)
d’un code provenant du marquage (11) au sein de la partie non dispersée imagée et
la vérification (s494) de 'authenticité du code.

11. Procédé d'imagerie selon l'une quelconque des revendications 6 a 10,
comprenant en outre une étape d’illumination commandée de I'objet (10).
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