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(57) Abrégé : L'invention concerne un dispositif pour éliminer automatiquement les bavures

d'une contremarche d'une roue en alliage d'aluminium. Le dispositif est composé
d'un cadre, d'une structure de crémailléere de serrage, d'une plaque de support, d'un
servomoteur et similaire. Lorsqu'un cylindre de serrage entraine le déplacement d'une
plaque coulissante gauche, une roue de serrage est commandée pour centrer et serrer la
roue, et le servomoteur commande la rotation de la roue de serrage, de sorte que la roue
puisse tourner tout en étant serrée. Lorsqu'un vérin de réglage de distance entraine un bloc
coulissant droit pour se déplacer, un bloc coulissant gauche et le bloc coulissant droit se
déplacent de maniére synchrone sous l'action d'une structure de crémaillére d'alimentation,
de sorte qu'un outil de fraisage gauche et un outil de fraisage droit se déplacent de maniére
synchrone pour ajuster le distance entre les outils en fonction du diamétre d'une fente
de capuchon, ce qui résout le probleme d'incohérence de la colonne montante aprés
élimination des bavures de la roue.
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REVENDICATIONS

1. Un dispositif pour éliminer aulomatiquement des bavures d'un élévateur de roue,
comprenant un cadre (1), une plaque de support (3), des rails de guidage inlérieurs (5), une
plaque coulissante gauche (6), une plaque coulissante droite (22), un servomoteur (4), un arbre
(8), un cylindre de serrage (7), une outil bavure a gauche (10), une bavure outil a droite (21),
une structure de crémaillére d'alimentation (12), un bloc coulissant gauche (13) , un bloc
coulissant droit (17), deux piliers de guidage (15), un vérin d'alimentation (16), une plaque de
support de vérin (19), une plaque de support mobile (14), un vérin de réglage de distance (20),
dans lequel la plaque de support (3) est fixée sur le cadre (1), les rails de guidage inférieurs (5)
sont montés sur la plaque de support (3), le cylindre de serrage (7) est relié a la plaque
coulissante gauche (6), le bloc coulissant gauche (13) est reli¢ au bloc coulissant droit (17) par
la structure de crémaillére d'alimentation (12), ’outil bavure agauche (10) et 1’outil bavure a
droit (21) sont respectivement fixés sur le bloc coulissant gauche (13) et bloc coulissant droit
a7,

caractérisé en ce que le dispositif comprend en outre une roue de serrage (9), une structure
de crémaillére de serrage (2), des rails de guidage supérieurs (18), des capteurs de distance (11),
la plaque coulissante gauche (6) €tant reliée a la plaque coulissante droite (22) par la structure
de crémaillére de serrage (2), le servomoteur (4) est relié a la roue de serrage (9) a travers
'arbre (8),

lorsque le cylindre de serrage (7) entraine la plaque coulissante gauche (6) pour se déplacer,
la plaque coulissante droite (22) se déplace de maniere synchrone avec la plaque coulissante
gauche (6) sous l'action de la structure de crémaillére de serrage (2) pour contrler le roue de
serrage (9) pour centrer et serrer une roue, dans lequel, le servomoteur (4) étant monté sur la
plaque coulissante gauche (6) et commandant la rotation de la roue de serrage (9), de sorte que
la roue peut tourner tout en étant serrée ,

dans lequel les deux piliers de guidage (15) sont montés bilatéralement symétriquement a la
partie supérieure du cadre (1), le vérin d'alimentation (16) est monté au centre supérieur du

cadre (1), l'extrémité de sortie du vérin d'alimentation ( 16) est relié a la plaque de support
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mobile (14), dans lequel les rails de guidage supérieurs (18) sont montés sur la plaque de
support mobile (14), les capteurs de distance (11) sont respectivement montés sur 1”outil bavure
a gauche (10) et I’oulil bavure a droit (21), 1a plaque de support de cylindre (19) est [ixée sur la
plaque de support mobile (14), dans lequel le vérin de réglage de distance (20) est monté sur la
plaque de support de cylindre (19), et I'extrémité de sortie du vérin de réglage de distance (20)
est relié au bloc coulissant droit (17).

2. Le dispositif pour €éliminer automatiquement les bavures d'un €lévateur de roue selon la
revendication 1, dans lequel lorsque le vérin de réglage de distance (20) entraine le bloc
coulissant droit (17) pour se déplacer, le bloc coulissant gauche (13) et le bloc coulissant droit
(17) se déplacent de maniere synchrone sous l'action de la structure de crémaillere
d'alimentation (12), de sorte que 1’outil bavure a gauche (10) et I’outil bavure a droit (21) se
déplacent de maniere synchrone pour régler la distance entre les outils selon le diameétre d'une
fente de capuchon, sous la direction des piliers de guidage (15), le vérin d'alimentation (16)
commande a la plaque de support mobile (14) de se déplacer vers le haut et vers le bas afin de
réaliser 'alimentation et la réinitialisation des outil bavure , les deux capteurs de distance (11)
mesurent les distances entre les outils et les bavures du élévateur, une valeur movenne est prise,
puis un signal est renvoyé au vérin d'alimentation (16) pour déterminer les distances
descendantes exactes des outil bavure , et les bavures sont éliminées avec précision par

coopération de la roue en rotation et des outils alimentés linéairement.



	Données bibliographiques
	Revendications

