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Abrégé : L'invention concerne un dispositif de détection de voile de roue. Un engrenage
synchrone B (17) est monté sur I'arbre de sortie d'un servomoteur (18), un engrenage
synchrone A (15) est relié a I'engrenage synchrone B (17) via une courroie synchrone (16),
une bride (9 ), un manchon d'expansion (11) et un cylindre (13) sont montés sur une plaque
a bride (8), et deux extrémités d'un arbre de liaison (14) sont respectivement reliées a
I'arbre de sortie du cylindre (13) et a une expansion noyau (10). Le cylindre (13) tire le
noyau d'expansion (10) vers le bas, et a travers la surface du céne s'adapte entre le noyau
d'expansion et le manchon d'expansion et entre le noyau d'expansion et la plaque de bride,
le diamétre extérieur du manchon d'expansion (11) est élargi, de sorte que le trou central
d'une roue est resserré et qu'un positionnement radial de haute précision de la roue est
réalisé. Le servomoteur (18) entraine la bride (9), le manchon d'expansion (11) et la roue
en rotation via l'engrenage synchrone A (15), la courroie synchrone (16) et I'engrenage
synchrone B (17). Le dispositif peut répondre a I'exigence de détection de voile de roue en
cours d'utilisation et présente les caractéristiques d'un effet idéal, d'un rendement élevé et
d'une sécurité et fiabilité de travail élevées.
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REVENDICATIONS

1. Un dispositif de détection de battement de roue, composé d’un chassis (1), d’une plaque
de fond (2), d’un socle (3), de roulements (4), d’une bague d’écartement (5), d’'un manchon
d’arbre (6), d’'un couvercle d’extrémité de roulement (7), d’une plaque a bride (8), d’une bride
(9), d’un noyau d’expansion (10), d’un manchon d’expansion (11), d’une tige de traction (12),
d’un cylindre (13), d’un arbre de liaison (14), d’un engrenage synchrone A (15), d’une courroie
synchrone (16), d’un engrenage synchrone B (17) et d’un servomoteur (18),

caractérisé en ce que la plaque de fond (2) et le servomoteur (18) sont fixés sur le chassis
(1), le socle (3) est fixé sur la plaque de fond (2), les deux roulements (4) et la bague
d’écartement (5) sont fermés sur le socle (3) par le couvercle d’extrémité de roulement (7), les
deux roulements (4) sont reliés par la bague d’écartement (5), le manchon d’arbre (6) est relié
aux roulements (4) , les deux extrémités du manchon d’arbre (6) sont respectivement reliées a
I’engrenage synchrone A (15) et a la plaque a bride (8), ’engrenage synchrone B (17) est monté
sur I’arbre de sortie du servomoteur (18), I’engrenage synchrone A (15) est reli¢ a [’engrenage
synchrone B (17) via la courroie synchrone (16),

dans lequel la bride (9), le manchon d’expansion (11) et le cylindre (13) sont montés sur la
plaque a bride (8), les deux extrémités de 1’arbre de liaison (14) sont respectivement reliées a
I’arbre de sortie du cylindre (13) et au noyau d’expansion (10), le diamétre extérieur du noyau
d’expansion (10) est d’une structure a cone inversé (10-1), la paroi intérieure du noyau
d’expansion est d’une structure a cone positif (10-2), et la surface a cone inversé du diametre
externe (10-1) et la surface a cone positif de la paroi interne (10-2) du noyau d’expansion (10)
correspondent respectivement a une surface a cone positif supérieure (11-1) du manchon
d’expansion (11) et a une surface a cone inverse¢ supérieure (9-1) de la plaque a bride (8), et
dans lequel le cylindre (13) est agencé pour tirer le noyau d’expansion (10) vers le bas, de sorte
que, a travers la correspondance de surface de cone entre le noyau d’expansion (10) et le
manchon d’expansion (11) et entre le noyau d’expansion (10) et la plaque a bride (8), le
diameétre extérieur du manchon d’expansion (11) peut étre €largi, de sorte que le trou central de

la roue est resserré et qu’un positionnement radial de haute précision de la roue est réalisé, et
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dans lequel le servomoteur (18) est configuré pour entrainer la bride (9), le manchon
d’expansion (11) et la roue en rotation via I’engrenage synchrone A (15), la courroie synchrone

(16) et I’engrenage synchrone B (17 ).
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