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Titre : DISPOSITIF D'ADMINISTRATION MEDICALE MUNI D'UN ELEMENT
D'ENTRAINEMENT EXTENSIBLE AXIALEMENT

Abrégé : La présente invention concerne un dispositif d'administration médicale pour faire
avancer un piston dans un récipient de médicament afin d'expulser un médicament. Une
structure de support supporte le récipient et un ensemble d'entrainement qui fait avancer
le piston. L'ensemble d'entrainement comprend un ruban d'entrainement qui peut étre
rétracté et étendu. Le ruban rétracté définit une spirale et le ruban étendu définit une hélice.
Le ruban d'entrainement peut étre déplacé de maniére incrémentale entre la configuration
en spirale rétractée et la configuration en hélice étendue. Un entrainement mécanique
fait tourner le ruban d'entrainement pour déployer et rétracter sélectivement le ruban. Un
élément de poussée ayant une rampe hélicoidale vient en prise avec un bord proximal
du ruban d'entrainement ou il se change entre une spirale et une hélice. Un élément de
support a I'extrémité distale du ruban d'entrainement exerce une force axiale sur le piston
lorsque le ruban est étendu.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif d’administration médicale (20, 20B, 20C) a utiliser avec un récipient a médicament
(22) ayant un corps de récipient (24) contenant le médicament (25) et définissant une sortie (28), le
récipient a médicament comprenant en outre un piston (26) disposé a l'intérieur du corps de récipient,
I’'avancement du piston dans le corps de récipient expulsant le médicament a travers la sortie ; le
dispositif d’administration comprenant :

une structure de support (30, 30B) adaptée pour supporter le récipient de médicament (22) ; et

un ensemble d’entrainement (32, 32B) supporté sur la structure de support (30, 30B) et adapté pour
faire avancer le piston (26) a l'intérieur du corps de récipient (24), caractérisé en ce que |'ensemble
d’entrainement comprend :

un ruban d’entrainement (40, 40B) ayant une section de bord distal (56, 56B) et une section de bord
proximal (58, 58B), le ruban d’entrainement ayant une configuration rétractée et une configuration
étendue dans lequel une partie rétractée (54, 54B) du ruban d’entrainement dans le configuration
rétractée définit une spirale et une partie étendue (52, 52B) du ruban d’entrainement dans la
configuration étendue définit une hélice, le ruban d’entrainement étant mobile de maniéere
incrémentielle entre les configurations rétractée et étendue, le déplacement du ruban d’entrainement
de la configuration rétractée a la configuration étendue définissant un axe d’entrainement (50, 50B) ;

un entrainement mécanique (38) couplé de maniére opérationnelle au ruban d’entrainement (40, 40B)
et faisant tourner sélectivement le ruban d’entrainement autour de I'axe d’entrainement (50, 50B), dans
lequel la rotation du ruban d’entrainement dans une premiére direction étend le ruban d’entrainement
et la rotation du le ruban d’entrainement dans une seconde direction opposée rétracte le ruban
d’entrainement ;

un élément de poussée (88, 88B, 88C) disposé fonctionnellement entre la structure de support (30, 30B)
et le ruban d’entrainement (40, 40B), I’élément de poussée étant engagé avec au moins une partie (166)
de la section de bord proximal (58, 58B) lorsque le ruban d’entrainement est au moins partiellement
étendu ;

un élément de support (80, 80B) supporté sur le ruban d’entrainement (40, 40B) a proximité d’une
extrémité distale du ruban d’entrainement, I’élément de support étant adapté pour exercer une force
axiale sur le piston (26) lorsque le ruban d’entrainement est étendu ; et

dans lequel la force axiale exercée par I'élément de support (80, 80B) sur le piston (26) est transmise au

moins partiellement a la structure de support (30, 30B) a travers le récipient de médicament (22) et,
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lorsqu’une charge de compression axiale est exercée sur le ruban d’entrainement (40, 40B), la charge de
compression axiale est transmise a la structure de support a travers I'élément de poussée (88, 88B, 88C).
2. Dispositif d’administration selon la revendication 1, dans lequel I’élément de poussée (88) est
fixé en rotation par rapport a la structure de support (30) et définit une rampe hélicoidale (90) pouvant
étre engagée avec la section de bord proximal (58) du ruban d’entrainement (40) dans lequel, lorsque le
ruban d’entrainement est tourné dans la premiere direction, une partie de transition (53) du ruban
d’entrainement engageant la rampe hélicoidale passe de la configuration rétractée a la configuration
étendue et, lorsque le ruban d’entrainement est tourné dans la seconde direction, la partie de transition
du ruban d’entrainement engageant les transitions de rampe hélicoidale de la configuration étendue a la
configuration rétractée.

3. Dispositif d’administration selon la revendication 2, comprenant en outre un élément de
support de ruban (100) circonscrivant I'élément de poussée (88) exercant une force de support
radialement vers lI'intérieur sur le ruban d’entrainement (40) a proximité de la rampe hélicoidale (90).

4, Dispositif d’administration selon la revendication 3, dans lequel I’élément de support de ruban
(100) comprend en outre une pluralité de rouleaux (94) pouvant étres engagés avec le ruban
d’entrainement (40), la pluralité de rouleaux exergant la force radialement vers I'intérieur et sollicitant
le ruban d’entrainement sur la rampe hélicoidale (90) de I’élément de poussée (88) lorsque le ruban
d’entrainement tourne.

5. Dispositif d’administration selon I'une quelconque des revendications 2 a 4, dans lequel
I’élément de support (80) comprend un support rotatif (82) permettant un mouvement de rotation
relatif entre le ruban d’entrainement (40) et le piston (26) autour de I'axe d’entrainement (50).

6. Dispositif d’administration selon I'une quelconque des revendications 2 a 4, dans lequel, dans la
partie étendue (52) du ruban d’entrainement (40), la section de bord proximal (58) du ruban
d’entrainement engage directement de maniere porteuse une partie adjacente de la section de bord
distal (56).

7. Dispositif d’administration selon la revendication 6, dans lequel I'une des sections de bord
proximal et distal (56, 58) définit une levre s’étendant radialement (60) pour engager directement de
maniéere porteuse I’autre des sections de bord proximal et distal.

8. Dispositif d’administration selon la revendication 6, dans lequel I'une des sections de bord
proximal et distal (56, 58) définit une pluralité de saillies (64) et I'autre des sections de bord proximal et

distal définit une pluralité d’évidements coopérants (66).
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9. Dispositif d’administration selon la revendication 1, dans lequel le ruban d’entrainement (40,
40B) est un ruban monobloc unitaire et les forces axiales sont transférées entre I’'élément de support
(80, 80B) et I'élément de poussée (88, 88B, 88C) lorsque le ruban d'entrainement est au moins
partiellement étendu est transféré par le ruban monobloc unitaire.

10. Dispositif d’administration selon la revendication 1, comprenant en outre une bobine
cylindrique (104, 104B), la partie rétractée (54, 54B) du ruban d’entrainement (40, 40B) étant stockée
dans la bobine, et dans lequel, pour la partie rétractée (54, 54B) du ruban d’entrainement (40, 40B)
disposé a l'intérieur de la bobine (104, 104B), une surface de bord distal (170) du ruban d’entrainement
se trouve dans un premier plan (110) orienté perpendiculairement a I’axe d’entrainement (50, 50B) et
une surface de bord proximal (164) du ruban d’entrainement se trouve dans un second plan (112)
orienté perpendiculairement a I'axe d’entrainement.

11. Dispositif d’administration (20B, 20C) selon la revendication 1, dans lequel la section de bord
proximal (58B) définit une surface de bord proximal (164) et la section de bord distal (56B) définit une
surface de bord distal (170), la surface de bord proximal (164) définissant une premiéere partie
longitudinale (166) orientée axialement et une seconde partie longitudinale (168) orientée axialement
et la surface de bord distal (170) définissant une troisieme partie longitudinale (172) orientée
axialement et une quatrieme partie longitudinale (174) orientée axialement, et, dans la partie étendue
du ruban d’entrafnement définissant une hélice, la section de bord proximal (58B) du ruban est engagée
avec une partie adjacente de la section de bord distal (56B) avec la seconde partie longitudinale (168) du
surface de bord proximal (164) engagée avec la troisieme partie longitudinale (172) de la surface de
bord distal (170) et dans lequel la premiére partie longitudinale (166) de la surface de bord proximal
(164) et la quatrieme partie longitudinale (174) de la surface de bord distal (170) s’étend radialement
vers I’extérieur dans des directions opposées ; et

I’élément de poussée (88B, 88C) étant engagé avec la premiére partie longitudinale (166) de la surface
de bord proximal (164).

12. Dispositif d’administration selon la revendication 11, dans lequel la quatrieme partie
longitudinale (174) de la surface de bord distal (170) fait saillie radialement vers I'extérieur et la
premiére partie longitudinale (166) de la surface de bord proximal (164) fait saillie radialement vers
I'intérieur.

13. Dispositif d’administration selon la revendication 11, dans lequel I'élément de poussée (88B,
88C) comprend un filetage hélicoidal (176) pouvant s’engager avec la premiére partie longitudinale

(166) de la surface de bord proximal (164).
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14. Dispositif d’administration selon la revendication 13, dans lequel la quatrieme partie
longitudinale (174) de la surface de bord distal (170) fait saillie radialement vers I'extérieur et la
premiére partie longitudinale (166) de la surface de bord proximal (164) fait saillie radialement vers
intérieur et le dispositif d’administration (20B, 20C) comprend en outre un élément de support de
ruban (100B) circonscrivant le ruban d’entrainement (40B) et dans lequel I’élément de support de ruban
définit un deuxiéme filetage hélicoidal (178) pouvant étre engagé avec la quatriéme partie longitudinale
(174) de la surface de bord distal (170).

15. Dispositif d’administration selon la revendication 14, dans lequel le deuxieme filetage hélicoidal
(178) s’étend sur plus de 360 degrés autour de l'axe d’entrainement et circonscrit le ruban
d’entrainement (40B) a proximité de I’élément de poussée (88B, 88C).

16. Dispositif d’administration selon la revendication 11, dans lequel I'une des sections de bord
proximal et distal (56B, 58B) définit une pluralité de chevilles (154) et l'autre des sections de bord
proximal et distal définit une pluralité de trous (156), dans lequel, dans la partie étendue (52B) du ruban
d’entrainement (40B) définissant une hélice, I'engagement de la section de bord proximal du ruban
d’entrainement avec la partie adjacente de la section de bord distal comprend I'engagement des
chevilles avec les trous.

17. Dispositif d’administration selon I'une quelconque des revendications 2 a 7 et 16, dans lequel le
ruban d’entrainement (40B) définit une pluralité de dents d’engrenage (78B) pouvant étre engagées
avec I'entralnement mécanique (38) grace a quoi I'entrainement mécanique peut engager et faire
tourner le ruban d’entrainement en transmettant une force de rotation a travers la pluralité de dents
d’engrenage.

18. Dispositif d’administration selon la revendication 17, dans lequel I’entrainement mécanique (38)
comprend un engrenage a vis sans fin (122) pouvant s’engager avec la pluralité de dents d’engrenage
(78, 78B).

19. Dispositif d’administration selon la revendication 17 lorsqu’elle dépend uniquement de la
revendication 16, dans lequel le ruban d’entrainement (40B) définit des premiére et seconde surfaces
principales (158, 160) sur les cOtés opposés du ruban d’entrainement, et dans lequel la pluralité de
chevilles (154), la pluralité de trous (156) et les dents d’engrenage (78B) sont toutes exprimées sur la
premiére surface principale (158) du ruban d’entrainement, grace a quoi la pluralité de chevilles, la
pluralité de trous et les dents d’engrenage sont adaptées pour étre usinées a partir du c6té de la

premiére surface principale et dans lequel la seconde surface principale définit une surface plane.
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20. Dispositif d’administration selon la revendication 19, dans lequel le ruban d’entrainement (40B)
est un ruban monobloc unitaire et les forces axiales transférées entre I’élément de support (80B) et
I’élément de poussée (88B, 88C) lorsque le ruban d’entrainement est au moins partiellement étendu
sont transférées par le ruban monobloc unitaire et dans lequel les parties les plus externes des premiére
et seconde surfaces principales (158, 160) définissent des plans (159, 161) qui sont paralléles entre eux
et dans lequel la distance (162) entre les plans défini par les premiére et seconde surfaces principales
définit la plus grande épaisseur du ruban d’entrainement.

21. Dispositif d’administration selon la revendication 1 ou la revendication 11, comprenant en outre
une bobine (104B) pouvant tourner par rapport a I’élément de poussée (88B), la partie rétractée (54B)

du ruban d’entrainement (40B) étant stockée dans la bobine.
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