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Revendications

1. Procédé, destiné a 1’alignement rotationnel
d’extrémités de cébles (111, 121) préparées d’'un faisceau de
cédbles (100) notamment torsadé, comprenant au moins deux
cébles (110, 120) au moyen d’un systéme de préhension rotatif
(30) d’un dispositif (1), le dispositif (1) comportant pour
chacun des aux moins deux cables (110, 120) chaque fois une
pince a céble (10, 20) séparée, pour la préhension amovible
du cable (110, 120) aligné en rotation au moyen du systéme
de préhension rotatif (30) sur un troncon (112, 122) de son
extrémité de céble (111, 121) libre, notamment détorsadée,
les pinces a céble (10, 20) étant placées les unes derriére
les autres dans la direction longitudinale de 1'axe
longitudinal (L) du faisceau de cébles (100), au moins 1’une
des pinces a cable (10, 20) comportant au moins une paire de
méchoires de préhension (11, 12 ; 21, 22) ajustables les
unes par rapport aux autres, gqui peuvent étre amenées dans
une position de fermeture pour le maintien par serrage d’une
extrémité de céable (111, 121) et dans une position
d’ ouverture pour la prise et la libération d’une extrémité
de cable (111, 121), le procédé comprenant les étapes

suivantes consistant a

a.) faire tourner l’ensemble du faisceau de cébles (100)
sur un troncon (101) notamment torsadé du faisceau de cébles
(100) qui se raccorde sur les extrémités de cébles, pour
aligner 1’extrémité de céable (111) libre, notamment
détorsadée d’un céble parmi les au moins deux cébles (110,
120) qui doit étre aligné dans une position en rotation
théorique prédéfinie par rapport a son axe longitudinal de
cable (L), au moins 1’'extrémité de céble (111) du céble (110)
qui doit étre aligné étant librement rotative pendant la

rotation du faisceau de cébles (100);

b.) maintenir le céble (110) aligné sur un troncon (112)

son extrémité de céble (111) 1libre, notamment détorsadée



MA

43238B1

dans sa position en rotation théorique ;

c.) répéter les étapes a. et b. pour chaque céble (110)
supplémentaire du faisceau de cébles (100), chaque céble
(110) déja aligné restant maintenu par un troncon (112) de
son extrémité de cable (111) 1libre, notamment détorsadée
dans sa position en rotation théorique et 1’extrémité de
céble (121 ; 111) de chague cable (120 ; 110) supplémentaire
étant réceptionnée dans les méchoires de préhension (11, 12
; 21, 22) de 1'"au moins une des pinces a cable (10 ; 20) et
dans la position de fermeture, étant unigquement entourée au
moins en partie en direction radiale et guidée le long de

17 axe longitudinal de céble (L),

une position en rotation réelle de 1’extrémité de céble (111)
d’au moins un, notamment de chaque cdble (110) qui doit étre
aligné étant détectée avant et/ou pendant la rotation du

faisceau de céables (100).

2. Procédé =selon la revendication 1, les méchoires de
préhension (11, 12 ; 21, 22) étant susceptibles d’étre
amenées par ailleurs dans une position intermédiaire pour
1’ entourage radial au moins partiel et le guidage d’une
extrémité de céble (111, 121) le long de son axe longitudinal
de céble (L), également dans la position intermédiaire,
17 extrémité de cable (121 ; 111) de chaque céble (120 ; 110)
supplémentaire étant également entourée au moins
partiellement en direction radiale et guidée le long de 1'axe
longitudinal de céble (L) dans les machoires de préhension

(11, 12 ; 21, 22) de 1’au moins une pince a céble (10 ; 20).

3. Procédé selon la revendication 1 ou 2, chagque céble
(120) non encore aligné étant maintenu sur un troncon (122)
de son extrémité de céble (121) libre, notamment détorsadée,
pendant que 1’on fait tourner le faisceau de cébles (110)
pour 1’alignement d’une extrémité de céble (111) d’'un céble

(110) qui doit étre aligné.
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4, Procédé selon 1’'une quelconque des revendications
précédentes, 1l’'extrémité de céble (111) 1libre, notamment
détorsadée d’au moins un, notamment de chaque céble qui doit
étre aligné étant guidée de maniére rotative, pendant dque
1’on fait tourner le faisceau de cébles (100) pour aligner

1" extrémité de céble (111) concernée.

5. Dispositif (1) destiné a 1’alignement rotationnel
d’extrémités de cables (111, 121) préparées d’un faisceau de
cédbles (100) notamment torsadé comprenant au moins deux
cébles (110, 120), destiné notamment a réaliser un procédé
selon 1’une dquelconque des revendications 1 a 3, le
dispositif (1) comportant un systéme de préhension rotatif
(30), destiné a prendre le faisceau de cébles (100) sur un
troncon (101) du faisceau de cébles (100) notamment torsadé,
se raccordant sur les extrémités de cables (111, 121) et a
faire tourner le faisceau de cébles (110) autour de son axe
longitudinal (L), le dispositif (1) comportant pour chacun
des au moins deux cables (110, 120) chaque fois une pince a
céble (10, 20) séparée, pour la préhension amovible du céble
(110, 120) aligné en rotation au moyen du systéme de
préhension rotatif (30) sur un troncon (112, 122) de son
extrémité de céble (111, 121) 1libre, notamment détorsadée,
les pinces a céble (10, 20) étant placées les unes derriére
les autres dans la direction longitudinale de 1'axe

longitudinal (L),

au moins 1’une des pinces a céble (10, 20) comportant au
moins une paire de machoires de préhension (11, 12 ; 21, 22)
ajustables les unes par rapport aux autres, qui peuvent étre
amenées dans une position de fermeture pour le maintien par
serrage d’une extrémité de cédble (111, 121) et dans une
position d’ouverture pour la prise et la libération d’une
extrémité de céble (111, 121),

le dispositif (1) comportant par ailleurs un systéme de
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détection (40), destiné a détecter une position en rotation
réelle respective des extrémités de cébles (111, 121)
préparées, et le dispositif (1) comportant par ailleurs un
systéme de commande, qui pour 1’alignement réglé des
extrémités de cébles (11, 121) préparées dans leur position
en rotation théorigque respective est en liaison active avec
le systéme de préhension rotatif (30), les au moins deux

pinces a cables (10, 20) et le systéme de détection (40),

le systéme de préhension rotatif (30) et les au moins deux
pinces a céble (10, 20) étant placés les uns derriére les
autres dans la direction longitudinale (L) d’un faisceau de
cébles (100) qui doit étre aligné au moyen du dispositif
(1),

les machoires de préhension (11, 12 ; 21, 22) de 1’au moins
une des pinces a céable (10 ; 20) étant concues pour reprendre
en sus l’extrémité de céble (121 ; 111) d’au moins un cable
(120 ; 110) supplémentaire et dans la position de
fermeture, pour 1’entourer uniquement, au moins en partie en
direction radiale et la guider 1le 1long de son axe

longitudinal de céable (L).

0. Dispositif (1) selon la revendication 5, toutes les
pinces a céble (10, 20) comportant respectivement au moins
une paire de machoires de préhension (11, 12 ; 21, 22)
ajustables les unes par rapport aux autres, qui peuvent étre
amenées dans la position de fermeture et dans la position

d’ ouverture.

7. Dispositif (1) selon la revendication 5 ou 6, les
méchoires de préhension (11, 12 ; 21, 22) pouvant étre
amenées par ailleurs dans une position intermédiaire, pour
entourer au moins partiellement en direction radiale et pour
guider une extrémité de céble (111, 121) le long de son axe

longitudinal de céable (L).
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8. Dispositif (1) selon 1" une quelcongque des
revendications 5 a 7, pour maintenir, entourer partiellement
en direction radiale ou guider les extrémités de cables (111,
121) concernées, les machoires de préhension (11, 12 ; 21,
22) de la pince a céble (10 ; 20) comportant respectivement
des creux de préhension ou de réception (11.1, 12.1, 11.2.
12.2 ; 21.1, 22.1, 21.2, 22.2).

9. Dispositif (1) selon 1" une quelconqgque des
revendications 5 a 8, au moins 1l’'une des au moins deux, de
préférence toutes les pinces a céable (10, 20) étant
susceptibles d’étre amenées vers 1’extrémité de cable (111,
121) concernée a la transversale, notamment a la
perpendiculaire de la direction longitudinale (L) d’un
faisceau de cébles (100) qui doit étre aligné au moyen du
dispositif (1) de préférence au moyen d’un systéme de de

mise en prise.

10. Dispositif (1) selon 1" une quelconque des
revendications 5 a 9, le systeme de détection (40) destiné
a détecter et a déterminer la position en rotation réelle
respective des extrémités de cébles (111, 121) préparées
comportant une caméra numérique (41) ou un capteur de
projection optique, ainsi qu’un systeme d’évaluation

d’ images et de préférence, un systéme d’éclairage.

11. Dispositif (1) selon 17" une quelconque des
revendications 5 a 10, au moins des parties du systéme de
détection (40), notamment la caméra numérique (41) ou le
capteur de projection étant placées sur la face frontale, ou
latéralement en direction radiale dans la zone des extrémités
de cébles (111, 121) qui doivent étre alignées au moyen du

dispositif (1).

12. Dispositif d’équipement de cables, destiné a équiper
des boitiers de prises avec des extrémités de cébles (111,

121) préparées d’'un faisceau de cébles (100) notamment
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torsadé avec au moins deux cébles (110, 120), pour
1"alignement rotationnel des extrémités de cébles (111, 121)
préparées, par rapport aux boitiers de prises qui doivent
étre équipés, le dispositif d’'équipement de cébles
comportant un dispositif (1) selon 1’une dguelconque des

revendications 5 a 11.
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