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(57) Abrégé : Il s'agit d'une brosse à dent, je dirai, électronique à tête cylindrique, actionnée
par un moteur à courant continue, son mode de fonctionnement repose sur la méthode
de brossage dentaire dite « du rouleau» ; c'est-à-dire que la brosse doit toujours effectuer
un mouvement rotatif continu de la gencive vers les dents. Ellecomprend un manche où
sont rassemblés les principaux composants qu'on va décrire, et une tête cylindrique avec
une partie travaillante (demi-cylindre) qui sera directement en vis-à-vis des dents pour en
assurer le brossage, l'autre moitié du cylindre sera protégée par un écarteur en forme
de demi-cylindre, destiné à protéger les muqueuses pendant le brossage Son principe
de fonctionnement met en oeuvre un système de gyroscope accéléromètre, capteur de
température, (exemple un GY-521) qui mesure les angles formés par l'axe de la brosse par
rapport au plan horizontal et transmet les valeurs à un microcontrôleur, véritable cerveau où
sont stockées toutes les commandes, à son tour relié à un pont en H qui permet d'inverser
le sens du courant délivré à un moteur à courant continu, qui lui est relié, suivant les
angles. Elle comprend un bouton poussoir marche/arrêt que je nommerai bouton poussoir
d'alimentation pour la 'mise sous tension, deux boutons (+) et (-) pour augmenter ou
diminuer la vitesse de rotation de la brosse suivant la demande. Ces boutons sont reliés au
microcontrôleur à qui ils transmettent des impulsions, et, par un programme informatique
basé sur le principe de la PWM (Pulse Width Modulation), permet d'accélérer ou de ralentir
le moteur. Elle comprend aussi un bouton poussoir qui permet de basculer entre les modes
haut et bas suivant l'arcade dentaire à brosser. Tout ceci est géré par un programme
informatique supporté par le microcontrôleur (exemple un ATmega 328P), le capteur de
température permet éventuellement de couper le courant en cas de surchauffe, pour ce



faire, on mettra ce composant le plus près possible du moteur pour que la mesure soit la
plus fiable possible.
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