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(54) Titre : Suiveur solaire double axe à faible consommation avec grande précision
angulaire

(57) Abrégé : L'invention concerne un prototype suiveur solaire à double axe adapté aux
différentes technologies photovoltaïques, bas cout, à base de nouvelle technologie de
système réducteur d'entrainement avec une grande précision du suivi moins de O.I",
une faible inertie et une vitesse variable des moteurs à courant continu sans balais en
appliquant un circuit de commande en pont en H avec une faible consommation électrique.
L'invention du prototype permet de positionner l'ensemble de la structure mécanique près
de son centre de gravité, ce qui facilite son actionnement, réduit la sensibilité face au vent et
augmente la durabilité de fonctionnement. Les deux angles de Liberté sont limités par des
fins de course. Le circuit embarqué basé sur microcontrôleur, contrôle le système suivant
l'axe d'azimut et l'axe d'élévation dans les deux conditions environnementales : ensoleillé
et nuageux, à travers des capteurs solaires, il sécurise le traqueur contre du vent fort et il
permet d'afficher la date et l'horloge, les paramètres environnementaux à savoir le vent et
la température ambiante, la position du panneau et les angles d'azimut et d'élévation en
temps réel. L'invention permet de rassembler 4 avantages: bas coût, faible consommation,
sécurité, grande durabilité et bonne qualité de fonctionnement.
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