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(54) Titre : SYSTEME D'ESTIMATION DE VITESSE DES VEHICULES PAR TRAITEMENT
VIDEO A BASE DE L'EFFET STEREOSCOPIQUE LATERAL

(57) Abrégé : Cette invention rentre dans le domaine des systèmes d'estimation de vitesse
utilisé pour la sécurité routière et détection d'infraction (excès de vitesse). En particulier
elle concerne l'estimation de vitesse par effet stéréoscopique. Le système de détection
et de calcul de vitesses d'objets mobiles à base de traitement vidéo selon l'invention se
caractérise en ce qu'il est constitué de deux caméras (105) et (110) ayant les mêmes
caractéristiques et qui sont positionnées de manière latérale par rapport aux objets mobiles
(400), les dites caméras, séparées par une distance fixe B (115), sont installées sur un
support stéréoscopique (90) et les deux images prises par les deux caméras (105) et (110)
sont synchronisées au même instant et sur lesquelles apparaissent l'objet à détecter. La
vitesse de déplacement des objets mobiles est calculée à l'aide d'un algorithme implémenté
au niveau d'une unité de traitement (125) reliée aux deux caméras.




























	Données bibliographiques
	Résumé
	Description
	Revendications
	Dessins
	Rapport de recherche

