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Abrégé : L'INVENTION CONCERNE UN SUPPORT D'APPAREILLAGE ELECTRIQUE
COMPRENANT UN CADRE (10), UNE VIS (70) D'AXE A1 ENGAGEE AU TRAVERS
D'UNE OUVERTURE PREVUE DANS LEDIT CADRE, UNE GRIFFE (30) ADAPTEE A
BASCULER PAR RAPPORT AU CADRE ENTRE UNE POSITION ESCAMOTEE ET UNE
POSITION DEPLOYEE, ET UN ECROU (50) VISSE SUR LA VIS ET AGENCE POUR
FAIRE BASCULER LADITE GRIFFE DEPUIS SA POSITION ESCAMOTEE VERS SA
POSITION DEPLOYEE. SELON L'INVENTION, LE CADRE COMPORTE UNE RAMPE
(25A) ET L'ECROU EST AGENCE POUR GLISSER SUR CETTE RAMPE LORS DU
DEVISSAGE DE LA VIS DE SORTE QUE LEDIT ECROU EST FORCE A PIVOTER
DEPUIS UNE POSITION INITIALE AUTOUR DE L'AXE A1 SUIVANT UN PREMIER SENS
DE ROTATION POUR POUSSER LADITE GRIFFE DEPUIS SA POSITION DEPLOYEE
VERS SA POSITION ESCAMOTEE.
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« Support d’appareillage a griffe escamotable sous I'action d’un écrou pivotant,
appareillage électrique comprenant un tel support »

ABREGE DESCRIPTIF

L’invention concerne un support d’appareillage €lectrique comprenant un
cadre (10), une vis (70) d’axe A1 engagée au travers d’'une ouverture prévue dans
ledit cadre, une griffe (30) adaptée a basculer par rapport au cadre entre une
position escamotée et une position déployée, et un ecrou (50) vissé sur la vis et
agencé pour faire basculer ladite griffe depuis sa position escamotée vers sa
position déployee.

Selon linvention, le cadre comporte une rampe (25A) et I'écrou est
agencé pour glisser sur cette rampe lors du dévissage de la vis de sorte que ledit
écrou est forcé a pivoter depuis une position initiale autour de I'axe A1 suivant un
premier sens de rotation pour pousser ladite griffe depuis sa position déployée

vers sa position escamotée.

Figure 4
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03 DEC 2012

DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L'INVENTION

La présente invention concerne de maniére générale le domaine des
appareillages électriques a encastrer.

Elle concerne plus particulierement un support d’appareillage électrique
comprenant :

- uncadre,

- une vis présentant un corps fileté d’axe longitudinal A1 engagé au
travers d’'une ouverture prévue dans ledit cadre,

- une griffe articulée autour d’un axe fixe par rapport au cadre pour
basculer par rapport a ce dernier entre une position escamotée et une position
déployée, et

- un écrou vissé sur ledit corps fileté et agencé pour prendre appui
contre une face arriére de la griffe lors du vissage de la vis afin de faire basculer
ladite griffe depuis sa position escamotée vers sa position déployée.

Elle concerne également un appareillage électrique comprenant un tel
support d'appareillage.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

On connait déja du document FR 2 300 491 un support du type précité
qui comprend deux griffes qui interviennent en position diamétralement opposée
sur le cadre et qui, sous le contréle des vis, sont aptes a venir s'ancrer dans la
paroi latérale d’une boite d’encastrement.

En pratique, pour ancrer les griffes dans la paroi latérale de la boite
d’encastrement, l'installateur visse les vis pour faire remonter les écrous le long de
leurs corps filetés, ce qui provoque le basculement des griffes depuis leur position
escamotée dans laquelle elles sont rétractées pour ne pas interférer avec la boite
d’encastrement lors de la mise en place du support d'appareillage sur cette boite,
jusqu'a leur position déployée.

Pour faciliter le démontage et I'extraction du support d’appareillage
électrique, il est prévu selon le document EP 1 710 881 d'équiper le support
d'appareillage électrique de moyens de rappel élastique des griffes en position
escamotee.

Ces movens de rappel élastialie comnortent dec lamac_racenrt i
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présentent chacune une extrémité de montage fixée au cadre et une extrémité
d’actionnement en appui contre la griffe correspondante. Ainsi, lorsque
Finstallateur visse les vis, le basculement des griffes provoque la déformation
élastigue des lames-ressort. Lorsque linstallateur dévisse les vis, les lames-
ressort sous tension reviennent a leur état de repos et raménent les griffes en
position escamotée.

L'inconvénient d’'un tel support d'appareillage est que, lorsque ses griffes
sont déployées pour s’ancrer a la paroi latérale de la boite d’encastrement, elles
maintiennent sous tension les lames-ressort dans leur état déformé elastiquement,
qui sont des lors inévitablement sujettes au vieillissement, ce qui réduit leur
efficacité dans le temps et ce qui, a terme, peut provoquer leur rupture.

La déformation de ces lames-ressort, lors de l'installation du support
d’'appareillage sur la boite d’encastrement, génére en outre un effort résistant que
linstallateur doit vaincre lorsqu'il visse les vis, au détriment de la facilité
d’installation du support d'appareillage.

Un autre inconvénient de ce support est que son assemblage, dans un
processus automatisé de fabrication d'appareillages électriques est onéreux car
difficile a réaliser, du fait notamment du nombre élevé de piéces a assembler.

On connait également des documents DE 27 57 267 et EP 2 193 583,
des supports d'appareillage électrique du type précité, dans lesquels les écrous et
les griffes sont agencés pour coopérer ensemble lors du dévissage de la vis par
linstallateur afin de provoquer le basculement de la griffe depuis sa position
déployée vers sa position escamotée.

Plus particulierement, selon le document DE 27 57 267, chaque écrou
comprend, d’'une part, une partie inférieure qui s'étend en dessous d’une paroi
principale de la griffe, et, d’autre part, une partie supérieure, présentant un pan
biseauté, qui s’étend au-dessus de la paroi principale de la griffe. Ici, de maniére
classique, le vissage de la vis provoque la remontée de I'écrou. Lors de cette
remontee, la partie inférieure de I'écrou agit sur Ia paroi principale de la griffe pour
la faire basculer vers sa position déployée. Le dévissage de la vis provoque la
descente de l'écrou. Lors de cette descente, le pan biseauté de la partie
supérieure de I'écrou prend appui contre la face supérieure de la paroi principale
de la griffe pour la faire basculer vers sa position escamotée.

Selon le document EP 2 193 583 la ariffe ramnarta 1ina caillia e
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protubérance avec laquelle I'écrou coopére exclusivement pour ramener cette
griffe en position rétractée lors du dévissage de la vis.

Dans les systémes précités pour rappeler la griffe en position escamotée
lors du devissage de la vis, la griffe ou I'écrou est complexe a réaliser.
L’assemblage de la griffe et de I'écrou qui sont deux piéces en mouvement
demande un bon ajustement pour que leur coopération fonctionne. Ainsi, la
fabrication de chacune de ces piéces et leur assemblage augmentent le prix de
fabrication du support d’appareillage électrique.

OBJET DE L'INVENTION

Afin de remédier aux inconvénients précités de I'état de la technique, la
présente invention propose un support d’appareillage électrique tel que défini en
introduction, dans lequel le cadre comporte une rampe et I'écrou est agencé pour
glisser sur cette rampe lors du dévissage de la vis de sorte que ledit écrou est
force a pivoter depuis une position initiale autour de I'axe longitudinal A1 de la vis
suivant un premier sens de rotation pour pousser ladite griffe depuis sa position
deployée vers sa position escamotée.

Ainsi, avantageusement, dans le support d’appareillage électrique
conforme a linvention, I'écrou coopére avec une partie fixe du support pour
pousser la griffe vers sa position escamotée, lors du devissage de la vis, ce qui
est plus simple a réaliser et ce qui plus fiable en fonctionnement.

D'autres caractéristiques non limitatives et avantageuses du support
d'appareillage électrique conforme a I'invention sont les suivantes

- ladite griffe comporte une autre rampe et I'écrou est agencé pour
glisser sur cette autre rampe lors du vissage de la vis de sorte que ledit écrou est
forcé a pivoter autour de I'axe longitudinal A1 suivant un sens de rotation inverse
au premier sens de rotation pour revenir dans sa position initiale

- les deux rampes prévues respectivement sur le cadre et sur la griffe,
forment des butées qui limitent la course de pivotement de I'écrou ;

- le cadre comporte quatre branches qui délimitent entre elles une
ouverture centrale d'axe AO et au moins un flanc qui s'étend a partir d’'une des
branches, vers l'arriére du cadre, parallélement a I'axe A0, ledit flanc comportant
en saillie de sa face extérieure tournée vers I'écrou, un pan incliné qui forme ladite
rampe ;

- ledit pan incliné est constitué nar la face avant d'iine lanaiiatta farmaa
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dans ledit flanc ;

- I'écrou présente un bord longitudinal arriére adapté a glisser sur ledit
pan incliné ;

- la griffe comporte une paroi principale engagée sur le corps fileté de la
vis, entre le cadre et ledit écrou, et deux jambages paralleles qui s'étendent en
oblique a partir de la paroi principale, et ledit écrou est situé entre les deux
jambages, il comporte un ergot qui fait sailli d’'un bord latéral pour prendre appui
contre la tranche extérieure d'un des deux jambages ;

- ledit jambage comporte dans sa tranche extérieure un renfoncement au
fond duquel prend appui I'ergot de I'écrou ;

- il est prévu des moyens de retenue de la vis vers I'avant et vers l'arriére
du cadre ;

- le cadre comporte, de part et d'autre de son ouverture centrale, deux
flancs qui s’étendent en paralléle a partir de deux branches, vers I'arriere du
cadre, parallélement a 'axe AO, chaque flanc comportant en saillie de sa face
extérieure un pan incliné qui forme ladite rampe adaptée a coopérer avec un
ecrou, et il est prévu deux vis identiques, deux écrous identiques et deux griffes
identiques, qui interviennent en position diamétralement opposée, de part et
d'autre des deux flancs du cadre ; et

- le cadre, la griffe, la vis, et I'écrou sont chacun réalisés d'une seule
piece.

L'invention propose également un appareillage électrique comportant un
support d'appareillage électrique conforme a l'invention qui supporte au moins un
mécanisme d’appareillage.

DESCRIPTION DETAILLEE D'UN EXEMPLE DE REALISATION

La description qui va suivre en regard des dessins annexés, donnés a
titre d’'exemples non limitatifs, fera bien comprendre en quoi consiste l'invention et
comment elle peut étre réalisée.

Sur les dessins annexés :

- la figure 1 est une vue schématique en perspective éclatée d’'un mode
de réalisation préférentiel du support d’appareillage électrique selon invention ;

- la figure 2 est une vue de dessus de la figure 3 ;

- la figure 3 est une vue schématique en perspective assemblée du

support de la fiaure 1 avec ses ariffes en nosition escamntée -
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- la figure 4 est une vue de détail d'un des deux ensembles a griffe de la
figure 3 ;

- la figure 5 est une vue schématique en perspective assemblée du
support de la figure 1 avec ses griffes en position déployée ;

- la figure 6 est une vue de détail d'un des deux ensembles a griffe de la
figure 5 ; et

- les figures 7A a 7C sont des vues en coupe selon le plan A-A du
support d'appareillage électrique de la figure 2, sur lesquelles les griffes sont
respectivement représentées en position escamotée, intermédiaire, et déployée.

Sur la figure 1, on a représenté schématiquement un support
d'appareillage électrique 1 adapté a étre monté sur une boite d’encastrement (non
représentée) placée dans une cavité pratiquée dans une paroi.

Dans la suite de la description, les termes « avant » et « arriere »
designeront alors respectivement le lieu tourné vers linstallateur du support
d'appareillage électrique 1 sur la boite d’encastrement et le lieu tourné vers le fond
de la cavité pratiquée dans la paroi.

Les termes « intérieur » et « extérieur » désigneront quant a eux
respectivement le lieu tourné vers le centre du support d’appareillage électrique 1
et le lieu tourné a I'opposé.

Le support d’appareillage électrique 1 sert au montage a l'intérieur de la
boite d’encastrement d’'un ou plusieurs mécanismes d’appareillage, par exemple
un mécanisme d’interrupteur, de prise de courant, de prise de téléphone ou
encore de disjoncteur.

Il est destiné & étre recouvert par une plaque de facade (non représentée
sur les figures) en forme de cadre, de telle maniére que le bord intérieur de cette
plaque de fagade borde chaque mécanisme d’'appareillage (non représenté) et
que le bord extérieur de cette plaque de fagade s'appuie sur la paroi
d’encastrement.

Tel que représenté sur la figure 1, le support d'appareillage électrique 1
comporte un cadre 10 de forme carrée, venu de formation a partir d'un feuillard
metallique découpé et pli¢ a la forme souhaitée.

Selon une variante non représentée, il pourrait étre réalisé en matiére
plastique moulée. Il pourrait également présenter une forme rectangulaire pour le

montage et le support d’une pluralité de mécaniames A’annaraillana
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Ce cadre 10 comporte quatre branches 12, 13, 14, 15 planes, et est
défini entre un bord périphérique extérieur 18 et un bord périphérique intérieur 19
qui délimite une ouverture centrale 16 également de forme carrée. L’axe de ce
cadre 10, qui est défini comme l'axe qui passe au centre de cette ouverture
centrale 16 et qui est orthogonal aux branches 12, 13, 14, 15, est appelé axe AO.

Ce cadre 10 comporte en outre deux flancs 17 plats paralléles qui
s'étendent a partir de deux branches 14, 15 du cadre 10, vers l'arriere du cadre
10, parallelement a 'axe AO. Les deux flancs 17 s’étendent le long de deux cétés
opposés du bord périphérique intérieur 19 du cadre 10. Ces deux flancs 17 sont
issus de la matiére découpée pour former I'ouverture centrale 16, et sont repliés a
angle droit par rapport aux branches 14, 15 qu’ils bordent. lls s’étendent ici a partir
d’une partie centrale des bords intérieurs des branches 14, 15.

Chacune des quatre branches 12, 13, 14, 15 du cadre 10 comporte des
moyens de clippage 20 permettant d’encliqueter la plague de fagade sur le
support d'appareillage électrique 1. Ces moyens de clippage se présentent ici
sous la forme de languettes inclinées par rapport aux branches 12, 13, 14, 15 du
cadre 10.

Comme on peut le voir sur les figures 1 et 2, le support d'appareillage
électrique 1 comporte en outre des premiers et des seconds moyens
d’assujettissement propres a permettre sa fixation a la boite d’encastrement.

Les premiers moyens d'assujettissement comprennent classiquement,
dans chacune des quatre branches 12, 13, 14, 15 du cadre 10, a mi-longueur, un
pergage 21 en forme de trou de serrure qui permet le passage du corps fileté
d'une vis de fixation (non représentée) destiné a étre vissé dans un puits de
vissage correspondant de la boite d’encastrement.

Les seconds moyens d’assujettissement comprennent quant a eux deux
ensembles de griffe qui interviennent en position diamétralement opposée sur le
cadre 10, de part et d'autre de ses deux flancs 17 (figures 3 et 5).

Chaque ensemble comporte une griffe 30 qui, sous I'action d’'un écrou 50
commandé par une vis 70, est apte a venir s'ancrer dans la paroi latérale de la
boite d’encastrement.

La vis 70 ici utilisée comporte classiquement une téte 71 qui présente

une empreinte cruciforme, et un corps fileté 72 qui s'étend suivant un axe

lonaititdinal A1 annelé dans la siiite de |la dececrintinn Pave de viceana A1
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Comme le montrent les figures 3 et 5, le corps fileté 72 de la vis 70 est
engagé au travers d’'une ouverture prévue dans l'une des branches 14, 15
paralléles du cadre 10, de telle sorte que la face arriére de la téte 71 de chaque
vis 70 repose sur la branche 14, 15 correspondante du cadre 10.

Comme le montre plus particuliérement la figure 1, chaque branche 14,
15 comporte, localement, & mi-longueur, un renfoncement 14A, 15A, au fond
duquel est percée l'ouverture 11 d’accueil du corps fileté 72 de chaque vis 70.
Chaque renfoncement 14A, 15A loge partiellement la téte 71 de la vis 70 engagée
au travers de I'ouverture 11 de sorte que ladite téte 71 ne forme pas une saillie
trop importante a I'avant du support d’appareillage €lectrique 1.

La vis 70 comporte avantageusement des moyens de retenue 73
adaptés a coopérer avec le cadre 10 de maniére a étre retenue vers l'avant et
vers l'arriére du cadre 10.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, la vis 70
présente, du coté de l'extrémité libre de son corps filet¢é 72, une gorge
périphérique 73.

Comme le montrent plus particulierement les figures 1 et 4, le cadre 10
comporte, a I'extrémité arriére de chaque flanc 17, un retour 17A qui est replié¢ a
angle droit vers I'extérieur du support d'appareillage électrique 1, de telle sorte
qu'il se positionne en regard de la branche 14, 15 correspondante du cadre 10.
Chaque retour 17A présente une ouverture 17B, coaxiale avec l'ouverture 11
prévue dans la branche 14, 15 correspondante du cadre 10, au travers de laquelle
est engagé le corps fileté 72 de la vis 70.

L'ouverture 17B présente la forme de trou de serrure, avec une partie
arrondie par laquelle le corps fileté 72 de la vis 70 pourra étre engage, et une
partie oblongue, de largeur sensiblement égale au diamétre de I'extrémité du
corps fileté 72 pris au niveau de la gorge périphérique 73, dans laquelle la gorge
périphérique 73 de la vis 70 sera engagée. Cette gorge périphérique 73 permet
ainsi de retenir la vis 70 par rapport au cadre 10 suivant I'axe de vissage A1.

Comme le montrent les figures 1, et 3 a 6, la griffe 30 présente une
forme en U avec une paroi principale 31 a partir de laquelle s’étendent en oblique
deux jambages 33 agencés pour s’ancrer dans la paroi latérale de la boite
d’encastrement.

I a ariffe 30 est issne d'iine onération de décoiine et de nliance d'iin
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feuillard métallique brut. Elle est donc de fabrication peu onéreuse.

La paroi principale 31 est plane et rectangulaire. Elle s’étend en longueur
suivant un axe longitudinal A2 et en largeur suivant un axe transversal A3,
perpendiculaire a I'axe longitudinal A2 (figures 1 et 2).

La paroi principale 31 de la griffe 30 présente un orifice central 32 par
lequel elle est enfilée sur le corps fileté 72 de la vis 70, entre I'écrou 50 et la face
arriére de la branche 14, 15 correspondante du cadre 10.

Les deux jambages 33 de la griffe 30 sont plats et s'étendent dans des
plans orthogonaux au plan de la paroi principale 31, suivant des axes A4 inclinés
a environ 60 degrés par rapport a 'axe transversal A3.

lls présentent chacun, a proximité de leur extrémité libre, une dent
pointue 36 qui est orientée vers 'extérieur du support d'appareillage électrique 1
et qui est adaptée a s’ancrer dans la paroi latérale d’une boite d’encastrement.

Comme le montrent les figures 7A a 7C, la paroi principale 31 de la griffe
30 est articulée autour d’un axe fixe sur le flanc 17 correspondant du cadre 10 de
telle sorte que la griffe 30 est libre de basculer entre une position escamotee
(figure 7A) et une position déployée (figure 7C).

A cet effet, le bord intérieur de cette paroi principale 31, qui est tourné
vers le flanc 17 du cadre 10, présente deux découpes qui délimitent entre elles
une languette 31A allongée suivant un axe paralléle a I'axe longitudinal A2 (figure
1).

Comme le montre la figure 1, chaque flanc 17 du cadre 10 comporte en
correspondance une fenétre 17C dans laquelle la languette 31A de la paroi
principale 31 de la griffe 30 est engagée.

Chaque fenétre 17C présente une longueur ajustée a la longueur de la
languette 31A de la griffe 30 et une hauteur légerement supérieure a I'épaisseur
de la paroi principale 31 de la griffe 30 (voir figures 7A a 7C). Ainsi, chaque griffe
30 est libre de basculer entre sa position escamotée (figure 7A) et sa position
déployée (figure 7C), autour d'un axe fixe parallele a 'axe longitudinal de la
branche 14, 15 correspondante. Elle est en outre retenue en position axiale par
rapport au cadre 10, suivant 'axe de vissage A1.

Tel que représenté sur la figure 4, l'orifice 32 prévu dans la paroi
principale 31 de la griffe 30 présente une forme oblongue, et est allonge suivant

l'axe transversal A3. Grace a sa forme, cet orifice 31 laisse la griffe 30 pivoter par
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rapport au corps fileté 72 de la vis 70.

L'écrou 50, situé entre les deux jambages 33 de la griffe 30, est vissé sur
le corps fileté 72 de la vis 70. Il est agencé pour prendre appui contre la face
arriere de la paroi principale 31 de la griffe 30, lors du vissage de la vis 70 afin de
faire basculer ladite griffe 30 depuis sa position escamotée vers sa position
déployée (figures 7A a 7C).

Le vissage de la vis 70 provoque ainsi la remontée de I'écrou 50 qui
force la griffe 30 a basculer en position déployée.

Comme le montre la figure 1, I'écrou 50 se présente sous la forme d’'une
plaquette rectangulaire qui s'étend en regard de la paroi principale 31 de la griffe
30. Cette plaquette comprend deux bords longitudinaux avant 52A et arriere 52B
qui s’étendent globalement en paralléle, d’'un jambage 33 a l'autre de la griffe 30.
La plaquette comprend deux bords latéraux 53A, 53B, transversaux auxdits bords
longitudinaux 52A, 52B, qui s’étendent le long de la largeur desdits jambages 33
de la griffe 30. L'écrou 50 comporte en son centre un alésage taraudé 51 en prise
avec le corps fileté 72 de la vis 70 (figure 4). Enfin, I'écrou 50 comporte dans le
prolongement de son bord longitudinal avant 52A, un ergot 54 qui fait sailli d'un
bord latéral 53A (voir figure 1).

Selon l'invention, le cadre 10 et I'écrou 50 de chaque ensemble de griffe
sont congus de telle sorte que le dévissage de la vis 70 provoque le retour de la
griffe 30 en position escamotée.

Plus particuliéerement, le cadre 10 comporte une rampe 25A et I'écrou 50
est agencé pour glisser sur cette rampe 25A lors du dévissage de la vis 70 de
sorte que ledit écrou 50 est forcé a pivoter depuis une position initiale (figure 6)
autour de 'axe longitudinal A1 de la vis 70 suivant un premier sens de rotation
pour pousser ladite griffe 30 depuis sa position déployée vers sa position
escamotée (figure 4).

Avantageusement, la griffe 30 comporte une autre rampe 35 et I'écrou 50
est agencé pour glisser sur cette autre rampe 35 lors du vissage de la vis 70 de
sorte que ledit écrou 50 est forcé a pivoter autour de I'axe longitudinal A1 de la vis
70 suivant un sens de rotation inverse au premier sens de rotation pour revenir
dans sa position initiale.

Les deux rampes 25A, 35 prévues respectivement sur le cadre 10 et sur

la ariffe 30 forment des hiitées ani limitent Ia rniirea da nivateamant Aa 'dn~ran BN
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Ainsi, 'écrou 50 est vissé sur le corps fileté 51 de la vis 50 et est monté
de telle maniére que, lors du vissage et du dévissage de la vis 70, il est libre de se
translater vers 'avant et vers I'arriére du cadre 10 tout en étant bloqué en rotation
autour de I'axe de vissage A1 par les rampes 25A, 35 du cadre 10 et de la griffe
30.

Selon le mode de réalisation de I'invention représentée sur les figures 1,
7A a 7C, chaque flanc 17 du cadre 10 comporte en saillie de sa face extérieure
tournée vers I'écrou 50, un pan incliné 25A qui forme ladite rampe. Ce pan incliné
25A est ici constitué par la face avant d'une languette 25 formée (par découpage)
dans ledit flanc 17.

Le bord longitudinal arriére 52B de I'écrou 50 est adapté a glisser sur
ledit pan incliné 25A.

Par ailleurs, I'écrou 50 est situé entre les jambages 33 de la griffe 30 de
sorte que son ergot 54 s'étend en regard de la tranche extérieure 34 d'un des
jambages 33. Ce jambage 33 comporte dans sa tranche extérieure 34 un
renfoncement 35 au fond duquel prend appui 'ergot 54 de I'écrou 50. Le fond du
renfoncement 35 est incliné et forme I'autre rampe contre laquelle est adapté a
glisser I'écrou 50.

Ainsi, I'écrou 50 est dissymétrique tout comme la griffe 30 car l'autre
jambage 33 de ladite griffe 30 présente une tranche extérieure 34 droite (figure 4).

La fixation du support d'appareillage électrique 1 sur la boite
d’encastrement est opérée de la maniére suivante.

Initialement, le support d’appareillage electrique 1 est livré avec un
mécanisme d’appareillage déja encliqueté sur le cadre 10 et avec ses griffes 30
en position escamotée (figures 3, 4 et 7A).

En position escamotée, les axes A4 des jambages 33 de la griffe 30
s'étendent parallélement au flanc 17 du cadre 10, de telle sorte que les dents
pointues 36 ne forment pas obstacle a 'engagement du support d’appareillage
électrique 1 sur la boite d’encastrement.

Dans cette position, la paroi principale 31 de la griffe 30 est inclinée
d’environ 60 degrés par rapport au flanc 17 du cadre 10.

Le bord longitudinal avant 52A de I'écrou 50 s’étend suivant 'axe A2
parallelement au bord longitudinal extérieur 31B de la paroi principale 31 de la
griffe 30 (figure 4).
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Grace a la position des griffes 30, l'installateur peut alors directement
rapporter cet ensemble (appelé appareillage électrique) sur la boite
d’encastrement, en veillant a ce que les griffes 30 s'engagent bien a l'intérieur de
ladite boite.

Il reste alors a l'installateur a visser chacune des vis 70, de telle sorte
gue chaque écrou 50 remonte le long de la vis 70.

En remontant, la face avant de chaque écrou 50 prend appui contre la
face arriere de la paroi principale 31 de chaque griffe 30 et provoque le
basculement de ladite griffe 30 en position déployée. En basculant, la griffe 30
provoque le pivotement vers lintérieur de I'écrou 50 autour de I'axe de vissage A1.
En effet, I'écrou 50 glisse sur le fond du renfoncement 35 du jambage 33
correspondant de la griffe 30 et pivote autour de I'axe A1 (figures 7B et 7C).

Dans cette position déployée représentée sur les figures 5, 6 et 7C, la
paroi principale 31 de la griffe 30 s'étend parallélement aux branches 14, 15 du
cadre 10. Dans cette position, les axes A4 des jambages 33 sont inclinés vers
I'extérieur d’environ 30 degrés par rapport au flanc 17 du cadre 10, si bien que les
dents pointues 36 s’ancrent dans la paroi latérale de la boite d’encastrement, et
retiennent ainsi solidement le support d’appareillage électrique 1 sur ladite boite.

La plaque de fagade enjoliveur peut alors étre encliquetée sur le cadre
10 pour recouvrir esthétiquement le support d'appareillage électrique 1.

Le bord longitudinal avant 52A de I'écrou 50 s'étend suivant 'axe A2 en
oblique par rapport au bord longitudinal extérieur 31B de la paroi principale 31 de
la griffe 30 qui s’étend suivant 'axe A2 (figure 6).

Le démontage de [Iappareillage électrique hors de la boite
d’'encastrement est ensuite opéré de la maniére suivante.

L’installateur commence par retirer la plaque de fagade. Puis, il dévisse
chaque vis 70 de telle maniere que chaque écrou 50 descende le long de chaque
vis 70.

Lors de cette descente, le bord longitudinal arriére 52B de chaque écrou
50 glisse contre chaque pan incliné 25A de chaque flanc 17 du cadre 10, ce qui
force ledit écrou 50 a pivoter autour de 'axe A1 vers l'extérieur. L'ergot 54 de
I'écrou 50 prend appui contre la tranche extérieure du jambage 33 correspondant
de la griffe 30 pour pousser ladite griffe 30 depuis sa position déployée vers sa
position escamotée.

La présente invention n’est nullement limitée au mode de réalisation
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décrit et représenté, mais 'hnomme du métier saura y apporter toute variante
conforme a son esprit.

On pourra prévoir que les moyens de retenue de la vis suivant 'axe de
vissage A1 se présentent sous une forme différente.

En particulier, on pourra prévoir que la vis comporte une collerette qui
borde sa téte et qui est située a la jonction entre sa téte et son corps fileté.

Pour coopérer avec cette collerette, le cadre présentera une forme
particuliére au niveau de son ouverture laissant passer le corps fileté de la vis, qui
lui permet de prendre la collerette en sandwich afin de la bloquer selon I'axe de
vissage A1.

Vue par l'avant, 'ouverture pourra présenter une forme en U qui s'ouvre
sur le bord périphérique intérieur du cadre et qui présente une largeur égale, au
jeu preés, au diamétre de la téte de la vis.

Par conséquent, la téte de la vis peut étre engagée latéralement dans
cette ouverture de telle maniére que la face avant de sa collerette s’applique sur
la face arriére de la branche du cadre.

Pour engager latéralement la vis dans cette ouverture, le flanc du cadre
présente alors une fente d’axe paralléle a I'axe principal A0, qui communique vers
I'avant avec I'ouverture et qui se prolonge vers l'arriere jusqu’a I'extrémité du flanc.
Cette fente présente une largeur égale, au jeu prés, au diamétre du corps fileté de
la vis.

Cette fente est bordée de deux rebords qui sont repliés a angle droit vers
'extérieur du support d’appareillage électrique et qui viennent de formation a partir
de la matieére découpée pour former la fente.

Les extrémités avant de ces deux rebords sont avantageusement
situées sous l'ouverture, pour former une portée pour la face arriére de la téte de
la vis.

Ainsi, la collerette de la vis est retenue vers 'avant par la face arriére de
la branche, et vers I'arriére par les extrémités avant des deux rebords.

Selon une autre variante de l'invention, on pourra prévoir que I'ouverture
préevue dans la paroi principale de la griffe présente un contour non pas fermé,
mais au contraire ouvert vers I'extérieur pour faciliter 'assemblage du support

d’'appareillage électrique.
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Encore en variante, on pourra également utiliser une griffe de fixation de

forme différente, comportant par exemple un seul jambage.
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REVENDICATIONS

1. Support d’appareillage électrique (1) comprenant :

- uncadre (10),

- une vis (70) présentant un corps fileté (72) d’axe longitudinal A1
engage au travers d’une ouverture (11) prévue dans ledit cadre,

- une griffe (30) articulée autour d’un axe fixe par rapport au cadre (10)
pour basculer par rapport a ce dernier e ntre une position escamotée et une
position déployée, et

- un écrou (50) vissé sur ledit corps fileté (72) et agencé pour prendre
appui contre une face arriére de la griffe (30) lors du vissage de la vis afin de faire
basculer ladite griffe depuis sa position escamotée vers sa position deéployée,

caractérisé en ce que le cadre (10) comporte une rampe (25A) et I'écrou
(50) est agencé pour glisser sur cette rampe lors du dévissage de la vis de sorte
que ledit écrou est forcé a pivoter depuis une position initiale autour de I'axe
longitudinal A1 suivant un premier sens de rotation pour pousser ladite griffe (30)
depuis sa position déployée vers sa position escamotée.

2. Support d’appareillage électrique (1) selon la revendication 1, dans
lequel ladite griffe (30) comporte une autre rampe et I'écrou (50) est agencé pour
glisser sur cette autre rampe lors du vissage de la vis de sorte que ledit écrou est
force a pivoter autour de I'axe longitudinal A1 suivant un sens de rotation inverse
au premier sens de rotation pour revenir dans sa position initiale.

3. Support d’appareillage électrique (1) selon I'une des revendications 1
et 2, dans lequel les deux rampes prévues respectivement sur le cadre (10) et sur
la griffe (30), forment des butées qui limitent la course de pivotement de I'écrou
(50).

4. Support d’appareillage électrique (1) selon I'une des revendications
précedentes, dans lequel le cadre (10) comporte quatre branches (12,13,14,15)
qui délimitent entre elles une ouverture centrale (16) d’axe A0 et au moins un flanc
(17) qui s’étend a partir d’'une des branches (14), vers larriere du cadre,
parallélement a I'axe A0, ledit flanc (17) comportant en saillie de sa face extérieure
tournée vers I'écrou, un pan incliné (25A) qui forme ladite rampe.

5. Support d'appareillage électrique (1) selon la revendication

précédente. dans leauel ledit pan inclind (26A) act ~anctitiid nar In fana avmmd
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d’une languette (25) formée dans ledit flanc (17).

6. Support d’appareillage électrique (1) selon lune des deux
revendications précédentes, dans lequel I'écrou (50) présente un bord longitudinal
arriere (52B) adapté a glisser sur ledit pan incliné (25A).

7. Support d’appareillage électrique (1) selon l'une des revendications
précedentes, dans lequel la griffe (30) comporte une paroi principale (31) engagée
sur le corps fileté (72) de la vis (70), entre le cadre (10) et ledit écrou (50), et deux
jambages (33) paralléles qui s’étendent en oblique a partir de la paroi principale
(31), et dans lequel ledit écrou (50) est situé entre les deux jambages (33) et |l
comporte un ergot (54) qui fait sailli d’'un bord latéral (63A) pour prendre appui
contre la tranche extérieure (34) d’'un des deux jambages (33).

8. Support dappareillage électrique (1) selon la revendication
précédente, dans lequel ledit jambage (33) comporte dans sa tranche extérieure
(34) un renfoncement (35) au fond duquel prend appui I'ergot (54) de I'écrou (50).

9. Support d’appareillage électrique (1) selon I'une des revendications
précédentes, dans lequel il est prévu des moyens de retenue (73, 17B)) de la vis
vers I'avant et vers l'arriére du cadre.

10. Support d’appareillage électrique (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans lequel le cadre (10) comporte, de part et d'autre de son
ouverture centrale (16), deux flancs (17) qui s’étendent en paraliéle a partir de
deux branches (14,15), vers l'arriére du cadre, parallélement a I'axe AQ, chaque
flanc (17) comportant en saillie de sa face extérieure un pan incliné qui forme
ladite rampe adaptée a coopérer avec un écrou (50), et il est prévu deux vis
identiques, deux écrous identiques et deux griffes identiques, qui interviennent en
position diamétralement opposée, de part et d’autre des deux flancs du cadre.

11. Support d’appareillage électrique (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans lequel le cadre (10), la griffe (30), la vis (70), et I'écrou (50)
sont chacun réalisés d’une seule piéce.

12. Appareillage électrique comportant un support d'appareillage
électrique (1) qui supporte au moins un mécanisme d’appareillage, caractérisé en
ce que le support dappareillage électrique (1) est conforme a lune des

revendications précédentes.
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