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(57) Abrégé : LA PLATEFORME DE CONTRÔLE ET DE MESURE PROPOSÉE, COMPREND :
- UN SYSTÈME MOBILE CHARGÉ D'ABOUTIR AUX OBJECTIFS (TERMINAUX); - UN
CONNECTEUR LOGICIEL CHARGÉ D'EFFECTUER LA CONNEXION AVEC LE ROBOT.
- UN CONTRÔLEUR LOGICIEL CHARGÉ DE CONTRÔLER LE ROBOT. - UN SYSTÈME
DE MESURE LOGICIEL TEMPS RÉEL CHARGÉ DE MESURER LES PARAMÈTRES
PHYSIQUES DES TERMINAUX CONNECTÉS AVEC OU SANS FIL. - UN SYSTÈME
D'ENREGISTREMENT TEMPS RÉEL DES TRACES DES PARAMÈTRES PHYSIQUES
ET DE TOUT CHANGEMENT.
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