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(54) Titre : SYSTEME DE RECONNAISSANCE OPTIQUE DES CONTENEURS.

(57) Abrégé : SYROCO est un système d'identification et de gestion automatique des
conteneurs, destiné à faire l'inventaire en temps réel d'un Terminal à conteneurs. Il est
basé sur les techniques de reconnaissance optique, par caméras et logiciels OCR, des
caractères et des formes. SYROCO est composé d'un Chariot-Cavalier équipé de 11
caméras, permettant de donner la position du véhicule porteur sur le Terminal (Rangée,
Travée), ainsi que la position en hauteur des conteneurs et leurs numéros d'identification.
Le choix d'utiliser 11 caméras évite la solution des caméras mobiles montées sur rail,
nécessitant un surcoût de montage et d'entretien, avec plus de risque de panne mécanique.
Chaque passage du Chariot-Cavalier permet de traiter 3 rangées simultanées, d'où un gain
de temps important, pour effectuer un inventaire complet du Terminal. Pour des rangées
de 12 conteneurs EVP (Equivalent Vingt Pieds) sur 3 hauteurs, SYROCO identifie 108
cellules (12 x 3 x 3) à chaque passage. La corrélation se fait en temps réel avec le Système
d'Information Central. Une sauvegarde est réalisée en parallèle en vue de vérification et
de traitements différés.
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